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Gustavo Maia de Almeida

Possui graduagao em Engenharia Industrial Elétrica pela Universidade Federal de Sao Joao Del
Rei (2005), mestrado em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal do Espirito Santo (2007)
e doutorado também pela Universidade Federal do Espirito Santo (2011). Atualmente é professor
do Instituto Federal de Educacao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. Tem experiéncia na
area de Engenharia Elétrica, atuando principalmente nos seguintes temas: Controle Preditivo
Baseado em Modelo, usando Técnicas Convencionais e nao Convencionais, para sistema
lineares e nao lineares, Algoritmos Genético, Redes Neurais e Ldgica Fuzzy. Professor
Permanente do Mestrado Profissional em Engenharia de Controle e Automacdo. (Texto
informado pelo autor)

http://lattes.cnpq.br/2650921349694794 (03/02/2025)

Rétulo/Grupo:

Bolsa CNPq:

Periodo de analise:

Enderecgo: Instituto Federal de Educacao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito
Santo, Unidade Serra. Rodovia ES-010, Km 6,5 Manguinhos 29173-087 -
Serra, ES - Brasil Telefone: (27) 33489200 URL da Homepage:
http://www.ifes.edu.br

» Grande area: [sem-grandeArea]

e Area: [sem-area]

e Citagoes: Google Académico

Producgao bibliografica

Artigos completos publicados em periddicos (20)

Livros publicados/organizados ou edigdes (2)

Capitulos de livros publicados (7)

Textos em jornais de noticias/revistas (0)

Trabalhos completos publicados em anais de congressos (111)
Resumos expandidos publicados em anais de congressos (0)
Resumos publicados em anais de congressos (11)

Artigos aceitos para publicacéo (0)

Apresentagdes de trabalho (14)

Demais tipos de producao bibliografica (0)

Producao técnica

Programas de computador com registro (0)
Programas de computador sem registro (0)
Produtos tecnoldégicos (0)

Processos ou técnicas (0)

Trabalhos técnicos (0)

Demais tipos de produgéo técnica (6)

Producgao artistica

» Total de producéo artistica (0)
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Orientagoes em andamento

Supervisado de pés-doutorado (0)

Tese de doutorado (0)

Dissertacdo de mestrado (0)

Monografia de concluséo de curso de aperfeigoamento/especializagao (0)
Trabalho de conclusao de curso de graduacgéo (0)

Iniciacao cientifica (0)

Orientagdes de outra natureza (0)

Supervisoes e orientagoes concluidas

Supervisao de pos-doutorado (0)

Tese de doutorado (0)

Dissertacdo de mestrado (25)

Monografia de concluséo de curso de aperfeigoamento/especializagao (0)
Trabalho de concluséo de curso de graduacgéo (13)

Iniciagao cientifica (40)

Orientagdes de outra natureza (9)

Projetos de pesquisa

» Total de projetos de pesquisa (11)

Premios e titulos

» Total de prémios e titulos (0)

Participacao em eventos

» Total de participagdo em eventos (12)

Organizagao de eventos

» Total de organizacgao de eventos (0)

Lista de colaboragoes

» Colaboracdes endogenas (10)

. Marco Antonio de Souza Leite Cuadros (67.0)
. Luiz Alberto Pinto (6.0)

. Leonardo Azevedo Scardua (5.0)

. Daniel Cruz Cavalieri (4.0)

. Cassius Zanetti Resende (3.0)

. Flavio Garcia Pereira (3.0)

. Flavio Barcelos Braz da Silva (2.0)
. Fidelis Zanetti de Castro (1.0)

. Reginaldo Barbosa Nunes (1.0)

. Renner Sartério Camargo (1.0)
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Producao bibliografica

* Artigos completos publicados em periédicos (20)

1. SIQUEIRA, VICTOR SEMEDO DE M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO S.L. ; MUNARO,
CELSO JOSE ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M.. Expert system for early sign stuck pipe
detection: Feature engineering and fuzzy logic approach. ENGINEERING
APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 127, p. 107229, issn: 0952-1976,
2024. =M

2. PEREIRA, ROGERIO P. ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAO,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CUADROS, MARCO
A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. SRcdFuzzy: Software for simulating adaptive
regulatory controllers of cyclical disturbances with frequency variations estimated
from fuzzy logic. Software Impacts. v. 21, p. 100672, issn: 2665-9638, 2024. =

3. SANTOS, CAIO MARIO CARLETTI VILELA ; DE ALMEIDA, RICARDO ; VALADAO,
CARLOS TORTURELLA ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ; ALMEIDA,
Gustavo Maia de. Iron ore pellets measurement using deep learning based on
YOLACT. NEURAL COMPUTING & APPLICATIONS (INTERNET). v. 1, p. 1, issn: 1433-
3058, 2024. =

4. BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; OLIVEIRA, CAIO
LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO ;
PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CUADROS,
MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Construgao de robé 4WD para navegacgao indoor
utilizando ROS 2. PEER REVIEW. v. 5, p. 294-327, issn: 1541-1389, 2023. =H

5. SALAROLLI, PABLO FRANCE ; BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; OLIVEIRA, CAIO
LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO ;
PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CUADROS,
MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Algoritmos de navegac¢ao de robos méveis com
tragao nas quatro rodas utilizando sistemas de localizagao absolutos GNSS e RTK.
PEER REVIEW. v. 5, p. 209-238, issn: 1541-1389, 2023. =1

6. GONZAGA, LEANDRO MOREIRA ; Almeida, Gustavo Maia ; SANTOS, CAIO MARIO
CARLETTI VILELA. Identificagao e medicao de defeitos em produtos automotivos
utilizando visao computacional. PEER REVIEW. v. 5, p. 1-20, issn: 1541-1389, 2023.
< doi

7. AYRES, LUCAS MANTUAN ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; VALADAO, CARLOS
TORTURELLA ; LOURENCO, EUCLYDES JOSE ; AMARO, JOSE PAULO MILAN ; Almeida,
Gustavo Maia ; CUADROS, MARCO ANTONIO SOUZA LEITE. Sistema especialista
baseado em logica difusa para detec¢cao de simetria da pasta na formagao do
eletrodo Sgderberg. PEER REVIEW. v. 5, p. 21-37, issn: 1541-1389, 2023. =

8. SILVA COSTA, JOSE GERALDO ; Almeida, Gustavo Maia ; SCARDUA, LEONARDO
AZEVEDO. Uso de Redes Neurais Artificiais para classificagao de propostas
dependentes e independentes em licitagoes no ramo de 6leo e gas. PEER REVIEW. v.
5, p. 38-57, issn: 1541-1389, 2023. =

9. BRAVIM DA SILVA, MATEUS ; Almeida, Gustavo Maia ; CUADROS, MARCO ANTONIO
SOUZA LEITE. Comparativo de técnicas de aprendizado de maquinas para a previsao
de faltas elétricas. PEER REVIEW. v. 5, p. 58-70, issn: 1541-1389, 2023. =1

10. MILANEZ, CARLOS EDUARDO ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; ALMEIDA, Gustavo
Maia de ; CUADROS, M. A. S. L.. Use of mask R-CNN for detection and control of slag
scraper wear. IRONMAKING & STEELMAKING. v. 1, p. 1-9, issn: 0301-9233, 2023. ==

11. PEREIRA, ROGERIO P. ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAQ,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CUADROS, MARCO
A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. Self-tuning regulatory controller of cyclical
disturbances using data-driven frequency estimator based on fuzzy logic.
ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 126, p. 106987, issn:
0952-1976, 2023. =H
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http://dx.doi.org/10.1016/j.simpa.2024.100672
http://dx.doi.org/10.1007/s00521-024-09832-6
http://dx.doi.org/10.1007/s00521-024-09832-6
http://dx.doi.org/10.53660/254.prw414a
http://dx.doi.org/10.53660/254.prw414a
http://dx.doi.org/10.53660/255.prw414b
http://dx.doi.org/10.53660/255.prw414b
http://dx.doi.org/10.53660/361.prw907a
http://dx.doi.org/10.53660/361.prw907a
http://dx.doi.org/10.53660/363.prw907b
http://dx.doi.org/10.53660/363.prw907b
http://dx.doi.org/10.53660/360.prw907c
http://dx.doi.org/10.53660/360.prw907c
http://dx.doi.org/10.53660/362.prw907d
http://dx.doi.org/10.53660/362.prw907d
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12. DA SILVA, JOABE R. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE S.
L. ; CAMPOS, HERCULES L. M. ; NUNES, REGINALDO B. ; SIMAO, JOSEMAR ; MUNIZ,
PABLO R.. Recognition of Human Face Regions under Adverse Conditions-Face
Masks and Glasses-In Thermographic Sanitary Barriers through Learning Transfer
from an Object Detector. Machines. v. 10, p. 43, issn: 2075-1702, 2022. =4

13. BATISTA CONTARATO, RODRIGO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ;
VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; CUADROS, MARCO A.S.L. ; SALLES, JOSE
LEANDRO FELIX ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Online tuning of generalized predictive
controllers using fuzzy logic. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY SYSTEMS. v. 1, p.
1-13, issn: 1064-1246, 2022. =

14. LECCHI, THIAGO ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; VIVACQUA, RAFAEL PEIXOTO
DERENZI. Algoritmo de Deep Learning baseado na rede neural YOLOv5 para
classificagdo dermastoscopica e detecgcao de cancer (melanoma). CONCILIUM
(BRASIL). v. 22, p. 813-827, issn: 1414-7327, 2022. =

15. SALAROLLI, P. F.; MOTTA, V. R. ; PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CUADROS,
M. A. S. L.. Auto-localizagao de uma cadeira de rodas motorizada utilizando fusao
sensorial da odometria e do giroscépio. Brazilian Journal of Development. v. 8, p.
61782-61797, issn: 2525-8761, 2022. =

16. PEREIRA, ROGERIO P. DO A. ; ALMEIDA, GUSTAVO M. DE ; SALLES, JOSE L. FELIX ;
CUADROS, MARCO A. DE S. L. ; VALADAO, CARLOS T. ; FREITAS, RICARDO O. DE ;
BASTOS-FILHO, TEODIANO. A Model-Based Predictive Controller of the Level of Steel
in the Mold with Disturbances Using a Repetitive Structure. Metals. v. 11, p. 1458,
issn: 2075-4701, 2021. =

17. BERNARDES, NEMERSON D. ; CASTRO, FELIPE A. ; CUADROS, MARCO A. S. L. ;
SALAROLLI, P. F. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; MUNARO, CELSO J.. Fuzzy logic in
auto-tuning of fractional PID and backstepping tracking control of a differential
mobile robot. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY SYSTEMS. v. 37, p. 1-14, issn:
1064-1246, 2019. =

18. PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Quadros, M.A.S.L ; MUNARETO, S. ; Salles,
J. L. F.. Implementation of Predictive Multivariable DMC Controller in a pilot Plant.
Latin American Applied Research. v. 44, p. 217-224, issn: 0327-0793, 2014.

19. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Optimal
tuning parameters of the dynamic matrix predictive controller with constraints..
LATIN AMERICAN APPLIED RESEARCH. v. 39, p. 41-46, issn: 0327-0793, 2009.

20. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo ; Yokoyama, R.. Application of Genetic Programming for Fine Tuning PID
Controller Parameters Designed Through Ziegler-Nichols Tecnique. Lecture Notes in
Computer Science. v. 3612, p. 313-322, issn: 0302-9743, 2005. =4

* Livros publicados/organizados ou edigées (2)
1. de Almeida, Gustavo Maia; Cuadros, M. A. S. L.. Instrumentagao Industrial. 1 ed.
Brasilia: IFB, 2017. v. 1, p. 220.
2. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix. Controle Preditivo: sintonia e
aplicagoes na siderurgia. 1 ed. Editora Appris, 2016. p. 197.

» Capitulos de livros publicados (7)

1. LUBE, I. G. ; Almeida, Gustavo Maia de ; DE CASTRO, FIDELIS ZANETTI. Analise de
Técnicas de Aprendizagem de Maquina Aplicadas a Classificagao de Graos de Café.
Em: Milson dos Santos Barbosa. (Org.). Ciéncias exatas e da terra: Conhecimentos
didatico-pedagogicos e o ensino-aprendizagem. 1ed.Ponta Grossa. : Atena. 2022.v. 1,
p. 83-93.

2. DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA; ALCOFORADO, G. N. ; Cuadros, M. A. S. L. ; OLIVEIRA
JUNIOR, V. B. ; RESENDOQ, L. C.. A model of process steam network in a steel plant
with identification of parameters by a genetic algorithm. Em: Ernane Rosa Martins.
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http://dx.doi.org/10.3233/jifs-212322
http://dx.doi.org/10.53660/CLM-669-728
http://dx.doi.org/10.53660/CLM-669-728
http://dx.doi.org/10.34117/bjdv8n9-091
http://dx.doi.org/10.34117/bjdv8n9-091
http://dx.doi.org/10.3390/met11091458
http://dx.doi.org/10.3390/met11091458
http://dx.doi.org/10.3233/jifs-181431
http://dx.doi.org/10.3233/jifs-181431
http://www.scopus.com/scopus/inward/citedby.url?partnerID=bb5nvXTn&rel=R6.0.0&doi=null&md5=f8a2d9f8af7e0fb17f9968fbbee28b49
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(Org.). Ensino, Pesquisa e Desenvolvimento na Engenharia Eletronica e Computagao.
1ed.Ponta grossa. : Atena. 2021.v. 1, p. 1.

3. MILANEZ, C. E. O. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Cuadros, M. A. S. L.. Detection and
Segmentation of Pig Iron Slag Scrapers Using Mask RCNN for Wear Control. Em:
Ernane Rosa Martins. (Org.). Colecdo desafios das engenharias: Engenharia de
COmputacao. 1ed. : Atena. 2021.p. 240-251.

4. GONZAGA, L. M. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Artificial Intelligence Usage for
Identifying Automotive Products. Em: Ernane Rosa Martins. (Org.). Colecdo Desafios
das Engenharias: Engenharia de Computacao 2. 1ed.Ponta grossa. : Atena. 2021.p.
355-365.

5. de Almeida, Gustavo Maia; de S.L. Cuadro, Marco Antonio ; Amaral, Rogério Passos
Pereira ; Salles, José Leandro F.. A Comparative Study of the Dynamic Matrix
Controller Tuning by Evolutionary Computation. Em: Omatu, S., Malluhi, Q.M,,
Gonzalez, S.R., Bocewicz, G., Bucciarelli, E., Giulioni, G., Igba, F.. (Org.). Advances in
Intelligent Systems and Computing. 1ed. : Springer International Publishing. 2015.p.
211-218.

6. Cuadros, M. A. S. L. ; PIMENTEL, L. S. S. ; Almeida, Gustavo Maia ; PASSOS, R. ;
GAMARRA, D. F. T.. Development of a mobile robotics platform for navigation tasks
using image processing. Em: Ally Hu. (Org.). Computer Science and Applications. 1ed.
: CRC Press. 2015.p. 457-464.

7. SANCHOTENE, F. B. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Salles, José Leandro Félix.
Controlador preditivo neural do nivel do molde do lingotamento continuo sintonizado
via algoritmo genético. Em: Heitor Silvério Lopes; Ricardo Hiroshi Caldeira Takahashi.
(Org.). Computacdo Evoluciondria em Problemas de Engenharia. 1ed.Curitiba. :
Omnipax. 2011.v. 1, p. 225-249.

» Textos em jornais de noticias/revistas (0)

» Trabalhos completos publicados em anais de congressos (111)

1. MARCUS, A. S.; PINTO, L. A. ; de Almeida, Gustavo Maia ; SILVA, A. S.. Implementation
of a convolutional network for detection of PPE in automotive repair services. Em:
6th IEEE Symposium on Computers & Informatics, 2024. =3

2. BRITO, M. G. P.; CAMARGO, R. S. ; de Almeida, Gustavo Maia. Predictability of Energy
Consumption in a Public Institution Using ANN. Em: DCAI'24: 21st International
Conference on Distributed Computing and Artificial IntelligenceDCAI'24: 21st
International Conference on Distributed Computing and Artificial Intelligence, 2024.

3. SILVA, D. H. ; de Almeida, Gustavo Maia. Intelligent analysis system and automatic
conference of train formations at EFVM using computation vision. Em: XLV CILAMCE,
2024. =

4. DIAS, A. G. ; de Almeida, Gustavo Maia. Tomato Detection and Classification by Color,
Size, and Imperfections using Computer Vision. Em: XLV CILAMCE, 2024. =H

5. RODRIGUES, E. P. ; de Almeida, Gustavo Maia ; LOUBACK, F. O.. Emergency callback
prioritize. Em: XLV CILAMCE, 2024. =

6. MARCUS, A. S.; PINTO, L. A. ; de Almeida, Gustavo Maia ; SILVA, A. S.. Implementation
of a convolutional network for detection of PPE in automotive repair services. Em:
XLV CILAMCE, 2024. =

7. FREQUETE, L. M. ; PINTO, L. A. ; BASTOS, A. C. ; de Almeida, Gustavo Maia. Automatic
Detection of Seafloor Bedforms for 3D Bathymetric Data. Em: XLV CILAMCE, 2024.
< doi

8. GODOQY, C. S. ; MARCON, M. D. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CAVALIERI, D. C. ;
RESENDE, C. Z.. Checking the Status of High Voltage Disconnection Switches Using
Siamese Convolutional Neural Networks. Em: XLV Ibero-Latin American Congress on
Computational Methods in Engineering (CILAMCE), v. 1, p. 1-7, 2024. =4

9. SIQUEIRA, RICARDO DOS SANTOS SCHNEIDER ; PEREIRA, FLAVIO GARCIA ;
CAVALIERI, DANIEL CRUZ ; DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA. INSPEGAO EM CADEIAS
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http://dx.doi.org/10.55592/cilamce.v6i06.8209
http://dx.doi.org/10.55592/cilamce.v6i06.10345
http://dx.doi.org/10.55592/cilamce.v6i06.10345
http://dx.doi.org/10.55592/cilamce.v6i06.10334
http://dx.doi.org/10.55592/cilamce.v6i06.10334
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DE ISOLADORES DE VIDRO EM LINHAS DE TRANSMISSAO DE 345KV UTILIZANDO
INTELIGENCIA ARTIFICIAL. Em: 2023 15th IEEE International Conference on Industry
Applications (INDUSCON), p. 663, 2023. =

10. SILVA, M. B. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Preditor de regidoes com faltas elétricas
climaticas na rede de distribuicao. Em: Preditor de regioes com faltas elétricas
climaticas na rede de distribuicao, 2023.

11. AYRES, L. M. ; SALAROLLI, P.; VALADAQ, C. ; BATISTA, L. G. ; ALMEIDA, Gustavo Maia
de ; Cuadros, M. A. S. L.. Expert system using fuzzy logic to identify symmetry of the
Soderberg electrode paste in submerged arc furnaces. Em: 15th IEEE/IAS
International Conference on Industry Applications, 2023.

12. PEREIRA, E. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; SANTOS, C. M. C. V.. Real-Time Instance
Segmentation for Wear Measurement on Lance Nozzles Surface in BOF Converters.
Em: 15th IEEE/IAS International Conference on Industry Applications, 2023.

13.LIMA, R. S. ; SCARDUA, L. A. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Predicting Temperatures
Inside a Steel Slab Reheating Furnace Using Deep Learning. Em: 15th IEEE/IAS
International Conference on Industry Applications, 2023.

14. OLIVEIRA, F. R. F. ; PINTO, L. A. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CAVALIERI, D. C.. MRI
LUMBAR SPINE SEMANTIC SEGMENTATION USING YOLOv8. Em: 9th IEEE Latin-
American Conference on Computational Intelligence, p. 1, 2023. =

15.LIMA, R. S. ; SCARDUA, L. A. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. PREVISAO DE
TEMPERATURAS EM FORNOS REAQUECIMENTO DE PLACAS DE ACO USANDO
REDES NEURAIS. Em: 38° CONGRESSO BRASILEIRO DE MANUTENCAO E GESTAO DE
ATIVOS, 2023.

16. AYRES, L. M. ; BATISTA, L. G. ; ALMEIDA, E. N. ; Cuadros, M. A. S. L. ; ALMEIDA,
Gustavo Maia de. Application of a Neural Architecture to Estimate the wear of Down
and up throats in RH Degassers. Em: XLII CILAMCE, 2022.

17.LECCHI, T. V. ; VIVACQUA, R. P. D. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Deep Learning
Algorithm Based on Yolov5 Neural Network for Dermastoscopic Classification and
Detection of Epithelial Cancer (Melanona). Em: XLIII CILAMCE, 2022.

18. SANTOS, J. G. ; PEREIRA, F. G. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Detection and
Classification of Firearms Applied to Entertainment Media. Em: XLIlI Ibero-Latin
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93. MARTINS, F. N. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Tuning a Velocity-based Dynamic
Controller for Unicycle Mobile Robots With Genetic Algorithm. Em: Jornadas
Argentinas de Robdtica, 2012.

94. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Cuadros, M. A. S. L. ; AMARAL, R. P. ; Salles, José Leandro
Félix. Estudo Comparativo de Técnicas de Controle Preditivo Multivariavel Lineares
Aplicado em uma Coluna Debutanizadora. Em: 10 th IEEE/IAS International
Conference on Industry Applications, 2012.

95. AMARAL, R. P. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Cuadros, M. A. S. L. ; Salles, José
Leandro Félix ; MONARETO, S.. Implantagao Do Controlador Preditivo Multivariavel
Dmc Em Uma Planta Piloto. Em: 10 th IEEE/IAS International Conference on Industry
Applications, 2012.

96. Cuadros, M. A. S. L. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; AMARAL, R. P. SINTONIA DE
CONTROLADORES PID USANDO ALGORITMOS GENETICOS. Em: 16 Congresso
Internacional de Automacao, 2012.

97. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix. Controlador Preditivo Neural
do Nivel do Molde do Lingotamento Continuo Sintonizado via Algoritmo Genético.
Em: X Congresso Brasileiro de Inteligéncia Computacional, 2011.

98. AMARAL, R. P. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Salles, José Leandro Félix ; MUNARO, C.
J.; Cuadros, M. A. S. L.. Ambiente para Simulagao e aplicagao numa Planta Didatica
de um Controlador PID com Anti Win-Up. Em: XXXIX Congresso Brasileiro de
Educacao em Engenharia, 2011.

99. SANCHOTENE, F. B. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Salles, José Leandro Félix. Robust
Predictive Controller Of The Mold Level In A Steel Continuous Casting Process. Em:
The 9th IEEE International Conference on Control & Automation, 2011.

100. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Mattedi, A. ; SANCHOTENE, F.
B.. CONTROLE PREDITIVO DO NiVEL DO MOLDE DO LINGOTAMENTO CONTINUO NA
PRESENGA DE DISTURBIOS E RESTRICOES DO PROCESSO. Em: INDUSCON, 2010.
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101. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti ;
Rossomando, Francisco G.. Tuning a Multivariable Predictive Control of a Hot Rolling
Mill with Genetic Algorithm. Em: IX Simposio Brasileiro de Automacao Inteligente,
20009.

102. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. OPTIMAL
TUNING PARAMETERS OF THE DYNAMIC MATRIX PREDICTIVE CONTROLLER WITH
CONSTRAINTS. Em: XVII Congresso Brasileiro de Automatica, 2008.

103. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. USING
GENETIC ALGORITHM TO OPTIMIZE THE TUNING PARAMETERS OF DYNAMIC
MATRIX CONTROL. Em: | Simpdsio Brasileiro de Inteligéncia Computacional, 2007.

104. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENQO, Erivelton
Geraldo ; Filho, José Denti. Tuning a Pid for a Nonlinear Industrial Process: A Case
Study with CSTR. Em: VIl Conferéncia Internacional de Aplicagées Industriais
INDUSCON,, 2006.

105. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Using
Genetic Algorithms for Tuning the Parameters of Generalized Predictive Control. Em:
VIl Conferéncia Internacional de Aplicagdes Industriais INDUSCON, 2006.

106. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Controlador
Preditivo Generalizado com Restrigoes, Sintonizado via Algoritmos Genéticos. Em:
XVI Congresso Brasileiro de Automatica CBA, 2006.

107. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo ; YOKOYAMA, R.. Application of Genetic Programming for Fine Tuning PID
Controllers Parameters Designed Through Ziegler Nichools Technique. Em: First
International Conference on Natural Computation and the Second International
Conference on Fuzzy Systems and Knowledge Discovery, 2005.

108. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo ; Filho, José Denti ; Yokoyama, R.. Tuning Pid Control: A Hybrid Approach
Using Fuzzy Logic And Genetic Programming. Em: VII Brazilian Congress of Neural
Networks and VIII Neural Networks School, 2005.

109. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENQO, Erivelton
Geraldo. Programagao Genética em Ambiente Matlab; Uma Aplicagao na
Aproximacao de Fungoes. Em: Congresso Brasileiro de Automatica, 2004.

110. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; FERREIRA, Danton Diego ;
NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo. Ajuste de um Controlador PID Usando
Programagao Genética para Sistemas Nao Lineares. Em: | Olinpiadas de Robds do
IEEE - URJF, 2004.

111. FERREIRA, Danton Diego ; SA, Antonio Mauricio Ferreira Leite Miranda de ; ALMEIDA,
Gustavo Maia de ; NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo. Aplicagao da Coeréncia Simples
na Validagao de Modelos. Em: | Olimpiadas de Robés do IEEE - URJF, 2004.

* Resumos expandidos publicados em anais de congressos (0)

* Resumos publicados em anais de congressos (11)

1. de Almeida, Gustavo Maia; SILVA, F. O. E. ; SILVA, F. B. B.. Thermographic Image
Classifier using Transfer Learning. Em: International Research and Development
Center for Publication, 2020. International Research and Development Center for
Publication, 2020.

2. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo ; FERREIRA, Danton Diego. APLICACAO DE PROGRAMAGAO GENETICA PARA
O AJUSTE DE UM CONTROLADOR PID EM PROCESSOS INSTAVEIS E COM ATRASO
PURO DE TEMPO. Em: XII Seminario de Iniciagao Cientifica da Universidade Federal
de Ouro Preto, 2004, Ouro Preto. Xl Seminario de Iniciagao Cientifica da Universidade
Federal de Ouro Preto, 2004.

3. FERREIRA, Danton Diego ; SA, Antonio Mauricio Ferreira Miranda Leite de ; ALMEIDA,
Gustavo Maia de ; NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo ; PEREIRA, E. B.. VALIDAGAO DE
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MODELOS NAO-LINEARES COM CARACTERISTICA CAOTICA ATRAVES DA
COERENCIA SIMPLES. Em: XII Seminério de Iniciagdo Cientifica da Universidade
Federal de Sao Joao Del Rei, 2004, Ouro Preto. Xl Seminario de Iniciagcao Cientifica da
Universidade Federal de Sao Joao Del Rei, 2004.

4. ALMEIDA, Gustavo Maia de; NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo ; SILVA, Valceres Vieira
Rocha e. Sintonia de um Controlador PID Usando Programagao Genética. Em: XVII
SEMANA DE ESTUDOS E DIVULGACAO DE PESQUISAS DA UNIVERSIDADE FEDERAL
DE SAO JOAO DEL-REI, 2004, Sdo Jodo Del Rei. XVIl SEMANA DE ESTUDOS E
DIVULGACAO DE PESQUISAS DA UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO JOAO DEL-REI,
2004.

5. ALMEIDA, Gustavo Maia de; NEPOMUCENQO, Erivelton Geraldo ; Silva, Rafael Machado
de Lima. Desenvolvimento Sustentavel de Recursos Computacionais para a
Engenharia com Softwares Livres. Em: XVII Semana de Estudos e Divulgagcao de
Pesquisas da Universidade Federal de Sdo Joao Del Rei, 2004, Sao Joao Del Rei. XVII
Semana de Estudos e Divulgagao de Pesquisas da Universidade Federal de Sdo Joao
Del Rei, 2004.

6. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Melo, Elice Fernando ; MONICO JUNIOR, P. ; FERREIRA,
Danton Diego. Desenvolvimento de um Sistema de Prote¢ao a Motores Elétricos. Em:
XVIl SEMANA DE ESTUDOS E DIVULGAGAO DE PESQUISAS DA UNIVERSIDADE
FEDERAL DE SAO JOAO DEL-REI, 2004, Sdo Jo&o Del Rei. XVIl SEMANA DE ESTUDOS
E DIVULGAGAO DE PESQUISAS DA UNIVERSIDADE FEDERAL DE SAO JOAO DEL-RE],
2004.

7. ALMEIDA, Gustavo Maia de; FERREIRA, Danton Diego ; OLIVEIRA, C. E. P.; ALVES, A.
M. ; NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo. Desenvolvimento de uma Plataforma Didatica
para o uso em Disciplinas de Engenharia. Em: XVII Semana de Estudos e Divulgacao
de Pesquisas da Universidade Federal de Sdao Joao Del Rei, 2004, Sdao Joao Del Rei.
XVII Semana de Estudos e Divulgacao de Pesquisas da Universidade Federal de Sao
Joao Del Rei, 2004.

8. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de um
Toolbox de Programagao Genética em Ambiente Matlab. Em: XI Seminario de
Iniciacdo Cientifica da Universidade Federal de Ouro Preto, 2003, Ouro Preto. Xl
Seminario de Iniciagao Cientifica da Universidade Federal de Ouro Preto, 2003.

9. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de
Algoritmos Complementares para a Toolbox de Programacao Genética em Ambiente
Matlab. Em: XVI Semana de Estudos e Divulgacdo de Pesquisas da Universidade
Federal de Sao Joao del-Rei, 2003, Sao Joao del-Rei. XVI Semana de Estudos e
Divulgagao de Pesquisas da Universidade Federal de Sdo Joao del-Rei, 2003.

10. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de um
Toolbox de Programagao Genética em Ambiente Matlab. Em: 112 Jornada Nacional
de Iniciagdo Cientifica, 2003, Cuiaba. 112 Jornada Nacional de Iniciagdo Cientifica,
2003.

11. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de um
Toolbox de Programagao Genética em Ambienta Matlab. Em: XI Seminario de
Iniciagdo Cientifica da Universidade Federal de Sdo Joao del-Rei, 2003, Sdo Joao del-
Rei. XI Seminario de Iniciagao Cientifica da Universidade Federal de Sao Joao del-Rei,
2003.

* Artigos aceitos para publicagao (0)

» Apresentagoes de trabalho (14)
1. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Congresso
Brasileiro de Automatica. 2008. Apresentacao de Trabalho/Congresso
2. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Simpésio
Brasileiro de Inteligencia  Computacional. @ 2007. Apresentacdao de
Trabalho/Congresso
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3. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Salles, José Leandro Félix ; Filho, José Denti. Using
Genetic Algorithms for Tuning the Parameters of Generalized Predictive Control.
2006. Apresentacao de Trabalho/Congresso

4. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENDO, Erivelton
Geraldo ; Filho, José Denti. Tuning a PID for a Nonlinear Industrial Process: A Case
Study with CSTR. 2006. Apresentacao de Trabalho/Congresso

5. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENQO, Erivelton
Geraldo ; Filho, José Denti. Tuning PID Control: A Hybrid Approach using Fuzzy Logic
and Genetic Programming. 2005. Apresentacao de Trabalho/Congresso

6. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENQO, Erivelton
Geraldo ; FERREIRA, Danton Diego. Aplicagao de Programagao Genética para o Ajuste
de um Controlador PID em Processos Instaveis e com Atraso Puro de Tempo. 2004.
Apresentacao de Trabalho/Seminario

7. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de
Algoritmos Complementares para Toolbox de Programag¢ao Genética em Ambiente
Matlab e Estudo de Casos. 2004. Apresentacgao de Trabalho/Seminario

8. ALMEIDA, Gustavo Maia de; Silva, Rafael Machado de Lima ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo. Desenvolvimento Sustentavel de Recursos Computacionais para a
Engenharia de Softwares Livres. 2004. Apresentacao de Trabalho/Seminario

9. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ; NEPOMUCENO, Erivelton
Geraldo. Sintonia de um COntrolador PID Usando Programagao Genética. 2004.
Apresentacao de Trabalho/Seminario

10. ALMEIDA, Gustavo Maia de; FERREIRA, Danton Diego ; SILVA, Valceres Vieira Rocha e ;
NEPOMUCENO, Erivelton Geraldo. Ajuste de um COntrolador PID Usando
Programagao Genética para Sistemas Nao Lineares. 2004. Apresentagdo de
Trabalho/Congresso

11. ALMEIDA, Gustavo Maia de; FERREIRA, Danton Diego ; OLIVEIRA, C. E. P. ; ALVES, A.
M. ; NEPOMUCENQO, Erivelton Geraldo. Desenvolvimento de uma Plataforma Didatica
para o Uso em Disciplinas de Engenharia. 2004. Apresentagao de Trabalho/Seminario

12. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de Um
Toolbox de Programagao Genética em Ambiente Matlab. 2003. Apresentacao de
Trabalho/Seminario

13. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de um
Toolbox de Programagao Genética em Ambiente Matlab. 2003. Apresentagao de
Trabalho/Outra

14. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Desenvolvimento de um
Toolbox de Programagao Genética em Ambiente Matlab. 2003. Apresentagao de
Trabalho/Seminario

» Demais tipos de produgao bibliografica (0)

Producao técnica

* Programas de computador com registro (0)
* Programas de computador sem registro (0)
* Produtos tecnolégicos (0)
* Processos ou técnicas (0)

» Trabalhos técnicos (0)
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» Demais tipos de producgao técnica (6)

1. ALMEIDA, Gustavo Maia de. Montagem e Manuteng¢ao de Microcomputadores. 2004.
2004.

2. ALMEIDA, Gustavo Maia de. Montagem e Manuteng¢ao de Microcomputadores. 2004.
2004.

3. ALMEIDA, Gustavo Maia de. Introdugao ao Matlab. 2004. 2004.

4. ALMEIDA, Gustavo Maia de; SILVA, Valceres Vieira Rocha e. Apostila de
Controladores Logicos Programaveis CLP. 2004. Desenvolvimento de material
didatico ou instrucional - Didatica

5. ALMEIDA, Gustavo Maia de. Montagen e Manutencao de Microcomputadores. 2003.
2003.

6. ALMEIDA, Gustavo Maia de. Montagem e Manuteng¢ao de Microcomputadores. 2003.
2003.

Producgao artistica

» Total de producao artistica (0)

Orientagoes em andamento
» Supervisao de pés-doutorado (0)
» Tese de doutorado (0)
» Dissertagao de mestrado (0)
» Monografia de conclusao de curso de aperfeicoamento/especializagao (0)
» Trabalho de conclusao de curso de graduagao (0)
* Iniciagao cientifica (0)

» Orientagoes de outra natureza (0)

Supervisoes e orientagoes concluidas
» Supervisao de pés-doutorado (0)
* Tese de doutorado (0)

» Dissertacao de mestrado (25)

1. Rodrigo de Souza Lima. Previsao de Temperatura dentro de um Forno de
Reaquecimento de Placas de Ag¢o usando Redes Neurais. Dissertacdo (Mestrado em
Engenharia de Controle e Automagédo) - Instituto Federal de Educacdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, . 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

2. Thiago Valfré Lecchi. Algoritmo de Deep Learning Baseado na Rede Neural Yolo para
Classificagdo Dermastocopia e Deteccdo de Cancer Epitelial (Melanona)).
Dissertagcdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal
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de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2024.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

3. Raphael Mendonga Sepulcri. Sistema de Apoio a Programag¢do de Manutengao
Utilizando Automagao Robdtica de Processos e Algoritmos Genéticos. Dissertagdo
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automacéo) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

4. Leandro Moreira Gonzaga. Identificado e medigcao de defeitos em produtos
automotivos usando visao computacional. Dissertagdo (Mestrado em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, . 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

5. Fausto Oliveira e Silva. Classificador de Imagens Termograficas usando Visao
Computacional.. Dissertagdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagéo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2023.
Orientadores: Flavio Barcelos Braz da Silva, Gustavo Maia de Almeida.

6. Caio Mario Carletti Santos. Automagao do Processo de Pelotamento em Disco de
Escala Piloto Utilizando Controlador Fuzzy. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de
Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, . 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

7. Daniel Pinheiro Scardini. Digital Twin de um Separador Trifasico em uma Unidade
Offshore Utilizando Redes Neurais NARX e LSTM. Dissertacdo (Mestrado em
Engenharia de Controle e Automacédo) - Instituto Federal de Educacdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, . 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

8. Igor Garcia Lube. Classificagao de graos de café usando Visdao Computacional.
Dissertacdo (Mestrado em Mestrado em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2023.
Orientadores: Fidelis Zanetti de Castro, Gustavo Maia de Almeida.

9. José Geraldo Silva Costa. Utilizagdao de Redes Neurais Artificiais para Identificagcao
de Carteis em Processos de Licitagio do Ramo de Oleo e Gas.. Dissertacdo
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automag&o) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

10. Estevan Candido Pereira. Deep Learning para Detec¢do e Segmentagcao de Desgaste
em Bicos de Langca em Convertedores BOF e Processamento Digital de Imagens
Aplicado a Medigcao de Profundidade de Desgaste em Superficies.. Dissertagcdo
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

11. VICTOR SEMEDO DE MATTOS SIQUEIRA. Sistema especialista para detecgao
antecipada de aprisionamento de coluna de perfuragao de pogos de petroleo.
Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal
de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

12. Ricardo Almeida. Medigao de Pelotas de Minério de Ferro em um Disco de
Pelotamento com Deep Learning. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle
e Automacao) - Instituto Federal de Educagéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
. 2022,

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

13. Carlos Eduardo Oliveira Milanez. DETECGCAO E SEGMENTACAO DE RASPADORES DE
ESCORIA DE FERRO GUSA UTILIZANDO MASK R-CNN PARA CONTROLE DE
DESGASTE E PREDICAO DE TROCA.. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
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Espirito Santo, . 2022.

Supervisor: Gustavo Maia de Almeida.

14. Rafael Mofati. Estudo Comparativo de Eficacia na Medi¢ao de Densidade Aparente e
Porosidade de Pelotas de Minério de Ferro por Meio da Aplicagao de Redes Neurais
Convolucionais Profundas e de Processamento Digital de Imagens. Dissertagao
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automag&o) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

15. Ricardo Olympio. Implementagcao de um Controlador Fuzzy para Controle de um
Ventilador Industrial de uma Planta de Pelotizagcao de Minério de Ferro.. Dissertagao
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automag&o) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

16. Walter Luiz Ferreira dos Anjos. Melhoria na Eficiéncia de um Sistema de
Abastecimento de Agua Através de um Controlador PI-Fuzzy Implementado no
Raspberry Pl 3b. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automacgéao) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2020.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

17. Rodrigo Batista Contarato. Sintonia de Controladores Preditivos Online Utilizando
Logica Fuzzy, Aplicado no Controle do Nivel do Molde na Presencga do Disturbio de
Clogging.. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagédo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2020.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

18. Palmerino Macedo da Silva Filho. Reconhecimento de Voz Aplicado em Inspegao de
Guindaste Offshore. Dissertagdo (Mestrado em Engenharia de Controle e
Automacgéao) - Instituto Federal de Educagéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, .
2020.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

19. Alexander de Oliveira Botelho. Classificagdo Automatica da Retificagao de Cilindros
de Laminagao a Quente.. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, .
2020.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

20. Marcio Vescovi Saccani. Aplicagdo de Controle Preditivo DMC em uma Planta de
Aquecimento de Agua.. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, .
2019.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

21. Ludmila Junca Lopes. Sistema Inteligente de Apoio a Decisdo para a Fase Rampa de
Aceleragdo do Processo de Partida a Quente de Pogos de Elevacao BCSS.
Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal
de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

22. Gabriel Nazareth Guedes Alcoforado. Otimizagao do Balango de Vapor de uma Usina
Siderurgica Utilizando Enxame de Particulas e Identificacdo de Parametros Através
de Algoritmo Genético.. Dissertagdo (Mestrado em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, .
2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

23. Vinicius da Rocha Mota. NAVEGACAO DE UM ROBO MOVEL DE TRAGCAO
DIFERENCIAL BASEADA EM FUSAO SENSORIAL UTILIZANDO FILTRO DE KALMAN
ESTENDIDO. Dissertacdo (Mestrado em Engenharia de Controle e Automagédo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2017.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.
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24. Nemerson Destefani Bernardes. IMPLEMENTACAO DO PID FRACIONARIO COM
FILTRO DE KALMAN EM UM ROBO MOVEL DIFERENCIAL. Dissertacdo (Mestrado em
Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, . 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

25. Felipe Alcéntara de Castro. APLICACAO DE CONTROLADORES PID INTEIRO E
FRACIONARIO COM AUTO SINTONIA ATRAVES DE LOGICA FUZZY. Dissertagcéo
(Mestrado em Engenharia de Controle e Automacéo) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

* Monografia de conclusao de curso de aperfeicoamento/especializagao (0)

» Trabalho de conclusao de curso de graduagéao (13)

1. Hewerton Folli. Desenvolvimento de um Prototipo para Medicao de Desgaste e
Controle Dimensional dos Bocais em COnvertedores LD/BOF por Meio de Visao
Computacional.. (Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto
Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

2. Guilherme Souza Otone. Detecgao Automatica da Regiao de Identificagao de Vagoes
Utilizando Visdao Computacional. (Graduacdo em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

3. Douglas Loureiro Pimentel. Uso de Visao Computacional para Detec¢do do Uso
Correto de Mascara. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

4. Ramyson De Araujo Nascimento. Ajuste e Corre¢ao da camada de Fundo do Disco de
Pelotamento Através do Método Deep Learning. (Graduacdo em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

5. Bruno Meschiatti Vasconcelos. Classificagdo de Graos de Café Usando Visao
Computacional Aliado ao Machine Learning. (Graduagcdo em Engenharia de Controle
e Automacao) - Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

6. Bruno Meschiatti Vasconcellos. Classificagdo de Graos de Café Usando Visao
COmputacional Aliado ao Machine Learning. (Graduagdo em Engenharia de Controle
e Automacao) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

7. Caio Mario Carletti. Redes Neurais na Segmentag¢ao e Medig¢ao de Pelotas de Minério
de Ferro: Um Comparativo entre Mask R-CNN e Yolact.. (Graduagdo em Engenharia
de Controle e Automagdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

8. Igor Garcia Lube. Classificagdo de Graos de Café utilizando Mask R-CNN.
(Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal do Espirito
Santo, . 2021.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

9. Jodo Pedro Costa Albuquerque. Criagao de Sistema Supervisorio para Calibragao de
Vazao. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal do
Espirito Santo, . 2020.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.
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10. Dayvid Pretti Saraiva. Sintonia de Controladores PID Usando Logica Fuzzy: Uma
Aplicagdo em Plantas Didaticas de Nivel e Pressao.. (Graduagcdo em Engenharia de
Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 20179.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

11. Renan Oliveira de Souza. Quantificagao de um Modelo Qualitativo para Determinagao
de Criticidade de Instrumentos Através de Ldgica Fuzzy.. (Graduacdo em Engenharia
de Controle e Automacéo) - Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

12. Raphael Sepulcri. DETECCﬁO E IDENTIFICAC/TO DE PLACAS VEICULARES
UTILIZANDO-SE TECNICAS DE MORFOLOGIA MATEMATICA E REDES NEURAIS
ARTIFICIAIS. (Graduagcdo em Engenharia de Controle e Automagao) - Instituto Federal
de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 20176.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

13. Heitor Guzzo de Faria. Processo de um Controlador de Segmento de Trajetoria Fuzzy
para um Rob6é Movel de Tragao Diferencial usando Odometria. (Graduagcdo em
Engenharia de Controle e Automacédo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo. 2015.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

* Iniciagao cientifica (40)

1. Waleska Sulke dos Santos. Constru¢ao de um Sistema Online para Registro e
Acompanhamento das Medicoes de Desgaste dos Furos dos Bicos da Lanca de
Convertedores.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundag¢ao de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

2. Robson Almeida de Souza. Construgao Fisica de um Prototipo para Medi¢ao de
Desgaste de Furos de Lang¢a de Convertedores.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

3. Julia Rosa Celante. Construgao de um Algoritmo usando Processamento Digital de
Imagem para Medigoes de Desgaste dos Furos dos Bicos da Langa de
Convertedores.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundag¢do de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

4. Davi Nobel Vilela de Souza. Constru¢do de um Algoritmo usando Inteligéncia
Artificial para Medigcoes de Desgaste dos Furos dos Bicos da Langa de
Convertedores.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto
Federal de Educacao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagao de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

5. Hewerton Folli. Integragao do Controlador Fuzzy para o Sistema de Granulometria de
pelotas de Minério de Ferro manipulando a Injecdo de Agua do Disco de Pelotamento
com o Sistema de Visdao Computacional.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgao) - Instituto Federal de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Intituto FEderal do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

6. Teylor Moreto Guaitolini. Integragdo do Controlador Fuzzy para o Sistema de
Granulometria de pelotas de Minério de Ferro manipulando a Rotagao do Disco de
Pelotamento com o Sistema de Visao Computacional.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
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Espirito Santo, Intituto FEderal do Espirito Santo. 2022.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

7. Paulo Vasconcellos Leal Silva. Integragdo do Controlador Fuzzy para o Sistema de
Granulometria de pelotas de Minério de Ferro manipulando a Taxa de Alimentagao
com o Sistema de Visao Computacional.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Intituto FEderal do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

8. Ramyson De Araujo Nascimento. Desenvolvimento de uma Interface Homem
Maquina de Alto desempenho Visual para o Sistema de Pelotamento Automatico..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacao) - Instituto Federal de Educacéao,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa do Espirito
Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

9. Robson Almeida de Souza. Visao Computacional para Acertar Desgastes e Buracos
da Camada de Fundo do Disco de Pelotamento. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Fundagdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

10. Hewerton Folli. Desenvolvimento de um Controlador Fuzzy Multivariavel. (Graduando
em Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educacao, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, Fundacdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo.
2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

11. Jéssica Nogueira Duque. Desenvolvimento de Rotinas de Otimizagcdo para o
Algoritmo de Visdao Computacional.. (Graduando em Sistemas de Informagédo) -
Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundacdo de
Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

12. Ellen Alves Sant' Ana. Visdo Computacional para Umedecer a Camada de Fundo do
Disco de Pelotamento. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

13. Caio Mario Carletti. Instrumentagdo da Malha de Injegdo de Agua no Disco de
Pelotamento. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto
Federal do Espirito Santo, Fundacdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2020.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

14. Isabelle Pereira Souza Dias. Implementagcao do Controle da Granulometria através da
Manipulagao da Inclinagao do Disco de Pelotamento. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2020.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

15. Wellerson Oliveira da Silva Valeriano. Implementagao do Controle da Granulometria
através da Manipulagado da Rotagdo do Disco de Pelotamento. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2020.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

16. Ramyson de Araujo Nascimento. Instrumentagcao da Malha de Manipulacao da Taxa
de Alimentagao de Minério de Ferro no Disco de Pelotamento. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto Federal do Espirito Santo, Fundagcao
de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2020.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

17. Emanuel Norjosa Luz. Controlador PID com Anti Wind-up para Controle do Angulo de
Inclinagao do Disco de Pelotamento. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educacgao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Fundacéo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.
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18. Ramyson de Araujo Nascimento. Controlador GPC para Controle de Velocidade de
Rotagao do Disco de Pelotamento. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Fundagao de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

19. Caio Mario Carletti. Detecg¢ao do Diametro da Pelota em um Disco de Pelotamento
usando Algoritmos de Inteligéncia Artificial aplicados a Visao Computacional..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacg&o) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2019.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

20. Guilherme Souza Otone. Deteccdo do Diametro da Pelota em um Disco de
Pelotamento usando Algoritmos de Visdo Computacional. Tradicionais. (Graduando
em Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educacgao, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

21. Raphael Belizario de Souza Gomes. Desenvolvimento de um ambiente de software
para comparar o desempenho dos controladores e simulagdo do distirbio de
borbulhamento de Argénio.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundacdo de
Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

22. Ravena Soares Monteiro. Implementagcao da técnica do controle Repetitivo para
eliminagao do bulging.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Intituto FEderal
do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

23. Bruno Meschiatti Vasconcellos. Classificagdo de Amostras de Café usando
Algoritmos de Clusterizagao com Processamento Digital de Imagens. (Graduando
em Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educacao, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

24. Classificagdo de Amostras de Café usando Redes Neurais Deep. Classificagao de
Amostras de Café usando Redes Neurais Deep Learning com Processamento Digital
de Imagens. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéao) - Instituto Federal
de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito
Santo. 2018.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

25. Igor Rodrigues Salcides. Classificagdo de Café usando Ldgica Fuzzy com
Processamento Digital de Imagens. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Instituto Federal do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

26. Jodo Paulo Lebarck Pizzaia. Classificagdo de Amostras de Café usando Redes
Neurais com Processamento Digital de Imagens. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

27. Ravena Soares Monteiro. Implementagao da técnica de controle ILC combinado com
PID para eliminagdo do bulging. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdao) - Instituto Federal de Educacgao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Instituto Federal do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

28. Felipe da Silva Paiva. Implementagao da técnica do controle R-GPC para eliminagao
do bulging. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal
de Educacgao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito
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Santo. 2017.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

29. Igor Rodrigues Salcides. Implementagao de Controladores Preditivos Lineares DMC e
GPC em uma Plataforma Didatica de uma Coluna de Destilagao Modelada através do
Software Hysys.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto
Federal de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2016.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

30. Timoteo de Rezende Potin. Implementagao de Controle Inteligente em uma
Plataforma Didatica de uma Coluna de Destilagao Modelada através do Software
Hysys. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagao) - Instituto Federal de
Educagéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2016.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

31. Ravena Soares Monteiro. Implementagao de um Controle Preditivo Nao Linear
Baseado no Modelo Hammerstein em uma Planta Piloto do Nivel do Molde do
Lingotamento Continuo.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) -
Instituto Federal de Educagédo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto
Federal do Espirito Santo. 2016.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

32. Raphael Belizdrio de Souza Gomes. Implementagao de um Simulador de Controle
Avancgado para uma Planta Piloto do Nivel do Molde do Lingotamento Continuo..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2016.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

33. Jodo Paulo Lebarck Pizzaia. Implementagao de um Simulador Dinamico de uma
Coluna de Destilagdo.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 20175.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

34. Igor Rodrigues Salcides. Estudo Comparativo de Técnicas de Controle Convencional
e Avangada Aplicada a uma Coluna de Destilagao.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educacgdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 2015.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

35. Gustavo Vieira Campos. Projeto, Instrumentagao e Controle Preditivo de uma Planta
Piloto do Nivel do Molde do Lingotamento Continuo.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2015.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

36. Raphael Belizario de Souza Gomes. Implementacao de um Simulador de Controle
Avangado para uma Planta Piloto do Nivel do Molde do Lingotamento Continuo..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2015.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

37. Marcos Henrique Santos. Elaboragdo de um Toolbox de Controle Preditivo do Tipo
Controle Preditivo Generalizado (GPC) no SCILAB. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2013.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

38. Lorraine Marques Alves. Modelagem Dinamica de Pressao e Vazao de uma Planta
Didatica de Controle de Processos Nao Linear Utilizando Redes Neurais Artificiais.
(Graduando em Engenharia de Controle e Automagao) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento
Cientifico e Tecnoldgico. 2012.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.
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39. Mardoqueu de Oliveira Neto. Elaboragao de um Toolbox de Controle Preditivo do Tipo
Controle por Matriz Dindmica (DMC) no Scilab. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Fundagdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2012.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

40. Heitor Guzzo. Implantagdo de um controle Fuzzy Monovaridvel na planta didatica
Festo MSP do Ifes. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) - Instituto
Federal de Educagéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagdo de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2012.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

 Orientagées de outra natureza (9)

1. Remerson Victor Silva da Assurreicdo. Acompanhamento doa alunos de Ensino
Médio no Desenvolvimento de suas Tarefas. (Sistemas de Informagao) - Instituto
Federal de Educagéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Secretaria de Educagédo
Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educagédo. 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

2. Arthur Candido Maria. Desenvolvimento e Otimizagcao de uma Plataforma Web para
Visualizagao e Registros da Medigao. (Técnico Integrado em Mecatrénica) - Instituto
Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Secretaria de Educagédo
Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educagédo. 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

3. Matheus Policario Amorim. Desenvolvimento e Otimizagao do Hardware de Medigao.
(Técnico Integrado em Mecatréonica) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, Secretaria de Educacdo Profissional e Tecnoldgica do
Ministério da Educacgéo. 2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

4. Caio Victor Delaqua Lima. Integragao entre o Hadware e Software. (Técnico Integrado
em Mecatrénica) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito
Santo, Secretaria de Educagao Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educacéo.
2024.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

5. Jéssica Nogueira Duque. Oficinas de Educagao 4.0. (Sistemas de Informagédo) -
Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Secretaria de
Educacgéao Profissional e Tecnologica do Ministério da Educacédo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

6. Felipe Lourengo Vieira. Oficinas de Educagdo 4.0. (Técnico Integrado em
Mecatrénica) - Instituto Federal de Educagéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Secretaria de Educacgao Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educag¢do. 2023.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

7. Felipe Prudencio Moura. Oficinas de Educagao 4.0. (Técnico Integrado em
Mecatrénica) - Instituto Federal de Educacgdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Secretaria de Educacgao Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educagdo. 2023.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

8. Gianlucas de Jesus Silva. Oficinas de Educagao 4.0. (Técnico Integrado em
Mecatrénica) - Instituto Federal de Educagéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Secretaria de Educagao Profissional e Tecnoldgica do Ministério da Educagdo. 2023.
Orientador: Gustavo Maia de Almeida.

9. Josias Neves Jardim Borba. Oficinas de Educagao 4.0. (Sistemas de Informagédo) -
Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Secretaria de
Educacgéo Profissional e Tecnologica do Ministério da Educacédo. 2023.

Orientador: Gustavo Maia de Almeida.
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Projetos de pesquisa

» Total de projetos de pesquisa (11)

1. 2023-Atual. Desenvolvimento de um Medidor de Desgaste de Furo de Langa de
Convertedores LD
Situagdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagéo: (1) . Integrantes: Gustavo
Maia de Almeida - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

2. 2021-Atual. Construgao de Robds Moveis de baixo custo para o ensino
Situagcdo: Em andamento;, Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante /
CUADRO, MARCO ANTONIO DE S. L. - Coordenador / PEREIRA, ROGERIO P. DO A. - Integrante.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

3. 2019-2023. Sensoriamento e Automacgao do Disco de Pelotamento
Descricdo.: O Brasil é um dos paises que possuem as maiores jazidas de minério de ferro do mundo.
Devido aosrecursos financeiros envolvidos, mao-de-obra, arrecadagdo de impostos, envolvimento de
atividades logisticas e comercializagdo exterior, a mineragdo é uma das principais atividades econémicas
do pais, envolvendo nesse contexto as plantas de pelotizagdo de minério de ferro.As pelotas de minério
de ferro sdo um dos insumos essenciais utilizados na produgdo mundial do ago.Compostas
essencialmente de éxido de ferro (Fe203), sdo aglomerados com didmetro que varia de 6,3 a 16 mm, cuja
sua produgdo envolve a combustdo para que obtenham a resisténcia mecanica necessdria para serem
utilizadas nos alto fornos siderdrgicos. Tal caracteristica impede que as pelotas se quebrem e se
transformem em finos, dificultando a permeacdo do ar através da carga do alto forno e
consequentemente reduzindo a eficiéncia da queima e producéo do ferro gusa, o qual é transformado em
aco nas etapas posteriores de refino.Para garantir a produgcdo de pelotas com a qualidade desejada,
especialmente nos aspectos decomposicao e resisténcia mecanica, testes sdo feitos em laboratdrio com
o objetivo de analisar tais pelotas em um disco de pelotamento.Existe no mercado, vdrios fabricantes de
disco de pelotamento semi-automadtico, ou seja, conseguemcontrolar a rotagdo e a inclinagdo do disco,
porém, o disco de pelotamento da Vale ndo possue taisfuncionalidades, o que dificulta a realizagdo de
andlise, sendo assim, pretende-se com este projeto osensoriamento e a automagdo do disco de
pelotamento, com o objetivo de que o mesmo possa realizar a variagdo de velocidade e inclinagdo do
angulo de forma automadtica, pretende-se também a implementacdo de cameras no disco de
pelotamento, para que o mesmo seja capaz de realizar andlise online através de Visdo Computacional.
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagéo: (3) / Mestrado profissional: (1) .
Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Coordenador / Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante
/ Ricardo de Almeida - Integrante.

Membro: Gustavo Maia de Almeida.
4. 2017-2023. Medig¢ao de Espessura de Cascao de Langa de Convertedores por Visao
Artificial

Descricdo.: Implementacdo de um Protdtipo para Medicdo do Cascdo de Langa de Convertedores por
Visdo Artificial. Situacdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagéo: (2) . Integrantes:
Gustavo Maia de Almeida - Coordenador / Flavio Lopes - Integrante. Financiador(es): ArcelorMittal Brasil -
Matriz - Cooperacgéo.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

5. 2016-2018. Desenvolvimento de uma cadeira de rodas autonoma Fase 2.

Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante / CUADRQO,
MARCO ANTONIO DE S. L. - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

6. 2015-2020. Instrumentagao e desenvolvimento de controladores avangados do nivel
do molde do lingotamento continuo numa planta piloto
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

7. 2015-2018. Implementagcao de uma Plataforma Didatica para Simulagdo, Anadlise e
Controle de uma Coluna de Destilagao
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

8. 2015-2016. Desenvolvimento de uma cadeira de rodas autonoma - CNPQ 17

Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante / CUADRQ,
MARCO ANTONIO DE S. L. - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.
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9. 2014-Atual. Cadeira de Rodas Autonomas

Descrigdo: Instrumentagdo e Controle de uma Cadeira de Rodas. Situagdo: Em andamento; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagdo: (4) . Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante /
Rogerio Passos Amaral - Integrante / Saul Monareto - Integrante / CUADRO, MARCO ANTONIO DE S. L. -
Coordenador / Cassius Zanetti Resende - Integrante.

Membro: Gustavo Maia de Almeida.
10. 2011-2013. Desenvolvimento de um Robé Movel para Monitoramento da Vigilancia
do Campus Serra.

Descrigdo: Este projeto tem como objetivo geral o desenvolvimento de um robé mdvel para o
monitoramento da vigildncia interna do Campus Serra. Este robé movel vigilante se deslocaria dentro de
uma trajetdria definida nas instalagbes do Campus, acionando um alarme em caso de detectar alguma
anomalia. A proposta futura é que o sistema tenha dois modos de funcionamento: o automdtico e o
manual. Neste projeto basicamente se propbe fazer a construgdo de um robé com capacidade de
trafegar pelas instalacbes do Campus Serra e realizar testes de controle de trajetéria usando
processamento de imagens para a medicdo da postura do robé.. Situagdo: Concluido; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagdo: (2) . Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante /
Rogerio Passos Amaral - Integrante / Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Coordenador.

Membro: Gustavo Maia de Almeida.
11. 2011-2012. Identificagao de um modelo neural multivariavel para planta didatica do
Ifes

Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Coordenador / PEREIRA,
ROGERIO P DO A. - integrante / Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante.

Membro: Gustavo Maia de Almeida.

Prémios e titulos

» Total de prémios e titulos (0)

Participacao em eventos

» Total de participagdao em eventos (12)

1. Congresso Brasileiro de Educagdo em Engenharia. 2016. (Congresso).

2. VIl CONFERENCIA INTERNACIONAL DE APL/CAC@ES INDUSTRIAIS.. Using Genetic
Algorithms for Tuning the Parameters of Generalized Predictive Control.. 2006.
(Congresso).

3. VIl Congresso Brasileiro de Redes Neurais. A Hybrid Approach using Fuzzy Logic an
Genetic Programming. 2005. (Congresso).

4. 112 Jornada Nacional de Iniciacdo Cientifica.Desenvolvimento der um Toolbox de
Programacao Genética em Ambiente Matlab. 2004. (Outra).

5.1 Olimpiadas de Robds do IEEE - UFJFAjuste de um Controlador PID usando
Programagéo Genética para Sistemas Nao Lineares. 2004. (Outra).

6. IX Encontro de Iniciagdo Cientifica.Programacdo Genética na Otimizagdo de
Controladores PID Sintonizados por Ziegler-Nichols. 2004. (Encontro).

7. Xll Semindrio de Iniciagdo Cientifica da Universidade Federal de Ouro Preto.APlicagdo
de Programacdo Genética para o Ajuste de um Controlador PID em Processos
Instaveis e com Atraso Puro de Tempo. 2004. (Semindrio).

8. XIl Semindrio de Iniciagdo Cientifica da Universidade Federal de Sdo Jodo Del
Rei.Desenvolvimento de Algoritmos Complementares para a Toolbox de Programagé&o
Genética em Ambiente Matlab e Estudos de Casos.. 2004. (Semindrio).

9. XVIl Semana de Estudos e Divulgagao de Pesquisas da Universidade Federal de Sao
Jodo Del Rei.Desenvolvimento de uma Plataforma Didatica para o uso em Disciplinas
de Engenharia. 2004. (Semindrio).

10. XI Seminario de Iniciagdo Cientifica da Universidade Federal de Ouro
Preto.Desenvolvimento de um Toolbox de Programagdo Genética em Ambiente
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Matlab. 2003. (Seminario).

11. XI Semindrio de Iniciagdo Cientifica da Universidade Federal de Sdo Jodo Del Rei.
Desenvolvimento de um Toolbox de Programacdo Genética em Ambiente Matlab.
2003. (Congresso).

12. XVI Semana de Estudos e Divulgacdo de Pesquisa da Universidade Federal de Sao
Jodo Del Rei.Desenvolvimento de Algoritmos Complementares para Toolbox de
Programacéo Genética em Ambiente Matlab, e Estudo de Casos. 2003. (Semindrio).

Organizacao de eventos

» Total de organizagao de eventos (0)

Lista de colaboragcoes

» Colaboragées endégenas (10)
o Gustavo Maia de Almeida < Marco Antonio de Souza Leite Cuadros (67.0)

1. SIQUEIRA, VICTOR SEMEDO DE M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO S.L. ;
MUNARO, CELSO JOSE ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M.. Expert system for early
sign stuck pipe detection: Feature engineering and fuzzy logic approach.
ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 127, p. 107229,
issn: 0952-1976, 2024. X

2. PEREIRA, ROGERIO P ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAOG,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS,
MARCO A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F. SRcdFuzzy: Software for
simulating adaptive regulatory controllers of cyclical disturbances with
frequency variations estimated from fuzzy logic. Software Impacts. v. 21, p.
100672, issn: 2665-9638, 2024. T3

3. SANTOS, CAIO MARIO CARLETTI VILELA ; DE ALMEIDA, RICARDO ; VALADAQ,
CARLOS TORTURELLA , Cuadros, Marco Antonio de Souza Leite ; Almeida,
Gustavo Maia de. Iron ore pellets measurement using deep learning based on
YOLACT. NEURAL COMPUTING & APPLICATIONS (INTERNET). v. 1, p. 1, issn:
0941-0643, 2024. =11

4. BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; OLIVEIRA,
CAIO LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL
FERNANDO TELLO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida,
Gustavo Maia de ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Construgao
de rob6 4WD para navegagao indoor utilizando ROS 2. PEER REVIEW. v. 5, p.
294-327, issn: 1541-1389, 2023. =1

5. SALAROLLI, PABLO FRANCE ; BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; OLIVEIRA,
CAIO LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL
FERNANDO TELLO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida,
Gustavo Maia de ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Algoritmos
de navegagao de robés moveis com tragdo nas quatro rodas utilizando
sistemas de localizagcao absolutos GNSS e RTK. PEER REVIEW. v. 5, p. 209-238,
issn: 1541-1389, 2023. =4

6. AYRES, LUCAS MANTUAN ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; VALADAO, CARLOS
TORTURELLA ; LOURENCO, EUCLYDES JOSE ; AMARO, JOSE PAULO MILAN ;
ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO SOUZA LEITE.
Sistema especialista baseado em Iogica difusa para detecgcao de simetria da
pasta na formagao do eletrodo Soderberg. PEER REVIEW. v. 5, p. 21-37, issn:
1541-1389, 2023. =H
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7. BRAVIM DA SILVA, MATEUS ; ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO
ANTONIO SOUZA LEITE. Comparativo de técnicas de aprendizado de maquinas
para a previsao de faltas elétricas. PEER REVIEW. v. 5, p. 58-70, issn: 1541-1389,
2023. =

8. MILANEZ, CARLOS EDUARDO ; VALADAQO, CARLOS TORTURELLA ; DE ALMEIDA,
GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO. Use of mask R-CNN for
detection and control of slag scraper wear. RONMAKING & STEELMAKING. v. 1,
p. 1-9, issn: 0307-9233, 2023. =M™

9. PEREIRA, ROGERIO P ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAOG,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CUADRQOS,
MARCO A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. Self-tuning regulatory controller
of cyclical disturbances using data-driven frequency estimator based on fuzzy
logic. ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 126, p.
106987, issn: 0952-1976, 2023. X

10. DA SILVA, JOABE R. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO
DES. L.; CAMPOS, HERCULES L. M. ; NUNES, Reginaldo B. ; SIMAO, JOSEMAR ;
MUNIZ, Pablo R.. Recognition of Human Face Regions under Adverse
Conditions-Face Masks and Glasses-In Thermographic Sanitary Barriers
through Learning Transfer from an Object Detector. Machines. v. 10, p. 43, issn:
2075-1702, 2022. =4

71. BATISTA CONTARATO, RODRIGO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ;
VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; CUADROS, MARCO A.S.L. ; SALLES, JOSE
LEANDRO FELIX ; Almeida, Gustavo Maia de. Online tuning of generalized
predictive controllers using fuzzy logic. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY
SYSTEMS. v. 1, p. 1-13, issn: 1064-1246, 2022. =M

12. SALAROLLI, P F. ; MOTTA, V. R. ; PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ;
CUADROS, M. A. S. L.. Auto-localizagdao de uma cadeira de rodas motorizada
utilizando fusao sensorial da odometria e do giroscopio. Brazilian Journal of
Development. v. 8, p. 61782-61797, issn: 2525-8761, 2022. =4

13. PEREIRA, ROGERIO P DO A. ; ALMEIDA, GUSTAVO M. DE ; SALLES, JOSE L.
FELIX ; CUADROS, MARCO A. DE S. L. ; VALADAO, CARLOS T. ; FREITAS,
RICARDO O. DE ; BASTOS-FILHO, TEODIANO. A Model-Based Predictive
Controller of the Level of Steel in the Mold with Disturbances Using a
Repetitive Structure. Metals. v. 11, p. 1458, issn: 2075-4701, 2021. =4

14. BERNARDES, NEMERSON D. ; CASTRO, FELIPE A. ; CUADROS, MARCO A. S. L. ;
SALAROLLI, P F. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; MUNARO, CELSO J.. Fuzzy logic
in auto-tuning of fractional PID and backstepping tracking control of a
differential mobile robot. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY SYSTEMS. v. Pre,
p. 1-14, issn: 1064-1246, 20179. =

15. PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Quadros, M.A.S.L ; MUNARETO, S. ;
Salles, J. L. F. IMPLEMENTATION OF PREDICTIVE MULTIVARIABLE DMC
CONTROLLER IN A PILOT PLANT. LATIN AMERICAN APPLIED RESEARCH. v. 44,
p. 217-224, jssn: 0327-0793, 2014.

16. DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA;, ALCOFORADO, G. N. ; Cuadros, M. A. S. L. ;
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3. SCARDINI, D. P ; SCARDUA, L. A. ; ALMEIDAGUSTAVO MAIA DE ALMEIDA, G. M..
Digital Twin of a Horizontal Three-phase Separator in an Offshore Oil Extraction
and Processing Platform using NARX Neural Networks. Em: XXIV Congresso
Brasileiro de Automatica (CBA 2022), 2022. X

4. LEONARDO VINICIUS DE BRITO REIS ; SCARDUA, L. A. ; ALMEIDAGUSTAVO
MAIA DE ALMEIDA, G. M.. Development of an Intelligent Virtual Assistant to
Activate the Devices of a Residence by Voice Command. Em: XLIl CILAMCE and
111 PANACM, 2021.

5. ALMEIDAGUSTAVO MAIA DE ALMEIDA, G. M. ; SILVA, J. C. ; SCARDUA, L. A.. Use
of Computational Vision to Estimate the Weight of Steel Places on the Rolling
Mill Reheating Table. Em: XL/ Ibero-Latin American Congress on Computational
Methods in Engineering, 2020.

o Gustavo Maia de Almeida < Daniel Cruz Cavalieri (4.0)

1. OLIVEIRA, F. R. F.; PINTO, L. A. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CAVALIERI, D. C..
MRI Lumbar Spine Semantic Segmentation Using YOLOv8. Em: 9th IEEE Latin-
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American Conference on Computational Intelligence, v. 1, p. 1, 2023. ZH

2. SIQUEIRA, RICARDO DOS SANTOS SCHNEIDER ; PEREIRA, FLAVIO GARCIA ;
CAVALIERI, DANIEL CRUZ ;, DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA. INSPE(Z‘/TO EM
CADEIAS DE ISOLADORES DE VIDRO EM LINHAS DE TRANSMISSAO DE 345KV
UTILIZANDO INTELIGENCIA ARTIFICIAL. Em: 2023 15th IEEE International
Conference on Industry Applications (INDUSCON), p. 663, 2023. =

3. de Almeida, Gustavo Maia; BOTELHO, A. O. ; CAVALIERI, D. C. ; PIN, V. A. R. ;
SANTOS JUNIOR, P. R.. Classificador Automatico dos Resultados de Retificagao
dos Cilindros de Laminagao da ArcelorMittal Tubardo. Em: ABM Week 2019 -
23° Seminario de Automacgéo e Tl, 2019.

4. MENDES, W. ; CAVALIERI, D. C. ; PEREIRA, F. G. ; Cuadros, M. A. S. L. ; de
Almeida, Gustavo Maia. Aplicagao do algoritmo A* em um Sistema de
Informagbes Geogrdficas para a identificagdo da melhor rota. Em: ENCOSIS
Encontro Regional de Computagdo e Sistemas de Informacgao, v. 1, p. 1-221,
20176.

o Gustavo Maia de Almeida & Cassius Zanetti Resende (3.0)

1. GODOY, C. S. ; MARCON, M. D. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CAVALIERI, D. C. ;
RESENDE, C. Z.. Checking the Status of High Voltage Disconnection Switches
Using Siamese Convolutional Neural Networks. Em: XLV Ibero-Latin American
Congress on Computational Methods in Engineering (CILAMCE), v. 1, p. 1-7,
2024. =

2. de Almeida, Gustavo Maia; Cuadros, M. A. S. L. ; AMARAI, ROGERIO PASSOS P ;
GAMARRA, D. F. T. ; FARIA, H. G.. Fuzzy Trajectory Tracking Controller for
Differential Drive Robots. Em: INDUSCON 2016 is the 12th IEEE/IAS
International Conference on Industry Applications, 2016.

3. TOMMASI, E. E. V., FARIA, H. G. ; Cuadros, M. A. S. L. ; de Almeida, Gustavo Maia
;, RESENDE, C. Z ;, GAMARRA, D. F T. ESTUDO COMPARATIVO DE
CONTROLADORES DE SEGUIMENTO DE TRAJETORIA PARA ROBOS DE
TRACAO DIFERENCIAL: FUZZY, GANHOS FIXOS E BACKSTEPPING. Em:
Simpdosio Brasileiro de Automacgao Inteligente, p. 588-592, 2015.

o Gustavo Maia de Almeida < Flavio Garcia Pereira (3.0)

1. SIQUEIRA, RICARDO DOS SANTOS SCHNEIDER ; PEREIRA, FLAVIO GARCIA ;
CAVALIERI, DANIEL CRUZ ; DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA. INSPECAO EM
CADEIAS DE ISOLADORES DE VIDRO EM LINHAS DE TRANSMISSAO DE 345KV
UTILIZANDO INTELIGENCIA ARTIFICIAL. Em: 2023 15th IEEE International
Conference on Industry Applications (INDUSCON), p. 663, 2023. =

2. SANTOS, J. G. ; PEREIRA, F. G. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de. Detection and
Classification of Firearms Applied to Entertainment Media. Em: XL/l Ibero-Latin
American Congress on Computational Methods in Engineering, 2022.

3. MENDES, W. ; CAVALIERI, D. C. ; PEREIRA, F. G. ; Cuadros, M. A. S. L. ; de
Almeida, Gustavo Maia. Aplicagao do algoritmo A* em um Sistema de
Informagbes Geogrdficas para a identificagdo da melhor rota. Em: ENCOSIS
Encontro Regional de Computagado e Sistemas de Informacéao, v. 1, p. 1-221,
2016.

o Gustavo Maia de Almeida < Flavio Barcelos Braz da Silva (2.0)

1. SOUZA, A. B.; SILVA, F. B. B. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; BRAGA, F. L.. Solution
based on the DCIM model to assist in the energy efficiency process of small
and medium data centers. Em: XLII Ibero-Latin-American Congress on
Computational Methods in Engineering (CILAMCE-2021) | 3rd Pan American
Congress on Computational Mechanics, 2021.
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2. de Almeida, Gustavo Maia; SILVA, F. O. E. ; SILVA, F. B. B.. Classificador de
Imagens Termograficas usando Transferéncia de Aprendizagem. Em: Enacomp
2020, 2020.

o Gustavo Maia de Almeida & Fidelis Zanetti de Castro (1.0)

1. LUBE, I. G. ; Almeida, Gustavo Maia de ; DE CASTRO, FIDELIS ZANETTI. Analise
de Técnicas de Aprendizagem de Maquina Aplicadas a Classificagdo de Graos
de Café. Em: Milson dos Santos Barbosa. (Org.). Ciéncias exatas e da terra:
Conhecimentos didatico-pedagogicos e o ensino-aprendizagem. Ted.Ponta
Grossa. : Atena. 2022.v. 1, p. 83-93.

o Gustavo Maia de Almeida < Reginaldo Barbosa Nunes (1.0)
1. DA SILVA, JOABE R. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO
DE S. L. ; CAMPOS, HERCULES L. M. ; NUNES, Reginaldo B. ; SIMAO, JOSEMAR ;
MUNIZ, Pablo R.. Recognition of Human Face Regions under Adverse
Conditions-Face Masks and Glasses-In Thermographic Sanitary Barriers
through Learning Transfer from an Object Detector. Machines. v. 10, p. 43, issn:
2075-1702, 2022. =1

o Gustavo Maia de Almeida & Renner Sartério Camargo (1.0)

1. BRITO, M. G. P ; CAMARGO, R. S. ; de Almeida, Gustavo Maia. Predictability of
Energy Consumption in a Public Institution Using ANN. Em: DCAI'24: 21st
International  Conference on Distributed Computing and Artificial
IntelligenceDCAI'24: 21st International Conference on Distributed Computing
and Artificial Intelligence, 2024. X
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