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3. CUADROS, M. A. S. L.; ALMEIDA, G. M. ; AMARAL, R. P.. Instrumentação industrial. 1

ed. Brasilia: IFB, 2016. v. 1, p. 220.
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Rosa ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. APPLICATION OF DEEP
LEARNING FOR ANALYSIS OF CRACKS IN PELLET FALLING TESTS. Coleção desafios
das engenharias: Engenharia de computação. 1ed. Em: . : Atena Editora. 2021.p. 131-
142.

2. Milanez, Carlos Eduardo Oliveira ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ;
Almeida, Gustavo Maia de. DETECTION AND SEGMENTATION OF PIG IRON SLAG
SCRAPERS USING MASK RCNN FOR WEAR CONTROL. Coleção desafios das
engenharias: Engenharia de computação. 1ed. Em: Ernane Rosa Martins. (Org.).
Coleção desafios das engenharias: Engenharia de COmputação. 1ed. : Atena Editora.
2021.p. 240-251.

3. DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA; ALCOFORADO, G. N. ; Cuadros, M. A. S. L. ; OLIVEIRA
JUNIOR, V. B. ; RESENDO, L. C.. A MODEL OF PROCESS STEAM NETWORK IN A
STEEL PLANT WITH IDENTIFICATION OF PARAMETERS BY A GENETIC ALGORITHM.
Em: Ernane Rosa Martins. (Org.). Ensino, Pesquisa e Desenvolvimento na Engenharia
Eletrônica e Computação. 1ed.Ponta grossa. : Atena Editora. 2021.v. 1, p. 1-17.

4. Cuadros, M. A. S. L. ; PIMENTEL, L. S. S. ; Almeida, Gustavo Maia ; PASSOS, R. ;
GAMARRA, D. F. T.. Development of a mobile robotics platform for navigation tasks
using image processing. Computer Science and Applications. 1ed. Em: Ally Hu.
(Org.). Computer Science and Applications. 1ed. : CRC Press. 2015.p. 457-464.

5. de Almeida, Gustavo Maia; de S.L. Cuadro, Marco Antonio ; Amaral, Rogério Passos
Pereira ; Salles, José Leandro F.. A Comparative Study of the Dynamic Matrix
Controller Tuning by Evolutionary Computation. Distributed Computing and Artificial
Intelligence, 12th International Conference. 1ed. Em: Omatu, S., Malluhi, Q.M.,
Gonzalez, S.R., Bocewicz, G., Bucciarelli, E., Giulioni, G., Iqba, F.. (Org.). Advances in
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5. SALAROLLI, P. F. ; BATISTA, L. G. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; VIVACQUA, R. P. D. ;
GAMARRA, D. F. T. ; Cuadros, M. A. S. L.. ROS 2 in the development of an autonomous
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Mestrado Profissional em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, . 2017.
Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.

18. VINÍCIUS DA ROCHA MOTTA. NAVEGAÇÃO DE UM ROBÔ MÓVEL DE TRAÇÃO
DIFERENCIAL BASEADA EM FUSÃO SENSORIAL UTILIZANDO FILTRO DE KALMAN
ESTENDIDO. Dissertação (Mestrado em Mestrado Profissional em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo, . 2017.
Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.

19. FELIPE ALCÂNTARA DE CASTRO. APLICAÇÃO DE CONTROLADORES PID INTEIRO E
FRACIONÁRIO COM AUTO SINTONIA ATRAVÉS DE LÓGICA FUZZY. Dissertação

21/03/2025, 17:57 Producao Geral Docentes 1991-2024

file:///C:/Users/labga/OneDrive/Documentos/SitePropecaut/LattesScrapper/scriptLattes/exemplo/teste-01/membro-8629256330944049.html 16/33

http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/2650921349694794
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/5633672106008807
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/2650921349694794
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/2650921349694794


(Mestrado em Mestrado Profissional em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, . 2017.
Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.

Monografia de conclusão de curso de aperfeiçoamento/especialização (0)

Trabalho de conclusão de curso de graduação (24)
1. KAMILA MARIA VIEIRA PRALON. MEDIÇÃO DO DESALINHAMENTO EM CORREIAS

TRANSPORTADORAS UTILIZANDO PROCESSAMENTO DE IMAGEM. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. Caio Lopes de Oliveira. CONSTRUÇÃO E AUTOMATIZAÇÃO DE UM PROTÓTIPO PARA
REALIZAR O TESTE DE COMPRESSÃO DE PELOTAS DE MINÉRIO. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

3. Igor Rodrigues Cassimiro. ?DESENVOLVIMENTO E IMPLEMENTAÇÃO DE UM KIT
DIDÁTICO PARA O TREINAMENTO PRÁTICO EM APLICAÇÕES DE VISÃO
COMPUTACIONAL. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal do Espírito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

4. João Guilherme Lourenço De Souza. ?APLICAÇÃO DE INTELIGÊNCIA ARTIFICIAL NA
MEDIÇÃO E MONITORAMENTO DE DESALINHAMENTO EM TRANSPORTADORES DE
CORREIA. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do
Espírito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

5. Ravena Soares Monteiro. IMPLEMENTAÇÃO DO CONTROLADOR REPETITIVO PARA
COMPENSAR PERTURBAÇÕES PERIÓDICAS. (Graduação em Engenharia de Controle
e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

6. PABLO FRANCE SALAROLLI. NAVEGAÇÃO AUTÔNOMA DE UMA CADEIRA DE RODAS
UTILIZANDO ROS. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal do Espírito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

7. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. NAVEGAÇÃO AUTÔNOMA DE UMA CADEIRA DE
RODAS UTILIZANDO LANDMARKS ARTIFICIAIS E ODOMETRIA. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

8. LUCAS MANTUAN AYRES. LOCALIZAÇÃO DE UMA CADEIRA DE RODAS ROBÓTICA
USANDO O ALGORITMO DE MONTE CARLO ADAPTATIVO NO ROS. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

9. JOABE RUELLA DA SILVA. CONSTRUÇÃO, INSTRUMENTAÇÃO E CONTROLE
AUTOMÁTICO DE VELOCIDADE LINEAR E ANGULAR DE UM ROBÔ
AUTOEQUILIBRADO. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal do Espírito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

10. WAGNER SILVA STERQUINO. CONTROLE PI DE DOSAGEM DE HIPOCLORITO PARA
TRATAMENTO DE ÁGUA EM PLANTAS INDUSTRIAIS DE CELULOSE. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

11. ANTONIONE DA SILVA MASCARENHAS PINHO. IMPLEMENTAÇÃO DE ALGORITMO
EM ROBÔ MÓVEL NÃO HOLONÔMICO PARA EVASÃO DE OBSTÁCULOS EM
AMBIENTE INTERNO. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal do Espírito Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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12. EDUARDO LEMOS LOUREIRO. IMPLEMENTAÇÃO E COMPARAÇÃO DE MÉTODOS DE
EVASÃO DE OBSTÁCULOS PARA ROBÔS MÓVEIS NÃO HOLONÔMICOS. (Graduação
em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

13. DANIEL FURIERI DA SILVEIRA. CONTROLE DE NÍVEL DE UM TANQUE COM
DISTÚRBIO VARIÁVEL UTILIZANDO PID FRACIONÁRIO. (Graduação em Engenharia
de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

14. FÁBIO CARTACHO MAGNO. DESENVOLVIMENTO DE UM AQUÁRIO INTELIGENTE.
(Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito
Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

15. Hugo Nunes Rodrigues. AUTOMATIZAÇÃO DE UMA MÁQUINA DE PESAGEM DE
AÇOS LONGOS. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo. 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

16. PHELIPE FRANÇA SANTOS. CONSTRUÇÃO E CONTROLE DE UM SISTEMA BALL-
AND-PLATE UTILIZANDO MICROCONTROLADOR PIC E LABVIEW®. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

17. GABRIEL SCHERR MARTINS. IMPLEMENTAÇÃO DE UM ALGORITMO PARA
NAVEGAÇÃO GLOBAL DE UM ROBÔ MÓVEL NÃO HOLONÔMICO EM UM AMBIENTE
INTERNO. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do
Espírito Santo, . 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

18. EVANDRO RODRIGUES PARESQUI. DESENVOLVIMENTO DE UM SUPERVISÓRIO PARA
MONITORAMENTO DO SISTEMA DE LASTRO DE UMA PLATAFORMA DE PETRÓLEO
TIPO SEMISSUBMERSÍVEL. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal do Espírito Santo, . 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

19. Enrique Oliveira de Assis. Re- Sintonia de Controlador PID para Redução de
oscilações em Válvulas de Controle de Nível de GLP. (Graduação em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

20. Stéphano Firmes Conceição. COMPENSAÇÃO DO ATRITO EM VÁLVULAS DE
CONTROLE PNEUMÁTICAS. (Graduação em Engenharia Elétrica) - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

21. EDUARDO ENRICO VICENTE TOMMASI. ANÁLISE COMPARATIVA DE DESEMPENHO
DE CONTROLADORES DE SEGUIMENTO DE TRAJETÓRIA PARA UM ROBÔ MÓVEL DE
TRAÇÃO DIFERENCIAL USANDO ODOMETRIA. (Graduação em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

22. EDUARDO HENRIQUE MONTENEGRO COUTO. A IMPORTÂNCIA DA MANUTENÇÃO
NO PROCESSO PRODUTIVO E PROPOSTA DE APLICAÇÃO DE RCM NA
ARCELORMITTAL CARIACICA. (Graduação em Curso Técnico em Automação
Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

23. Heitor Guzzo de Faria. Processo de um Controlador de Segmento de Trajetória Fuzzy
para um Robô Móvel de Tração Diferencial usando Odometria. (Graduação em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e
Tecnologia do Espírito Santo. 2015.
Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.
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24. LIONDELY STEPHAN DE SOUZA PIMENTEL. CONSTRUÇÃO DE UM ROBÔ MÓVEL
PARA O CONTROLE DE TRAJETÓRIA USANDO PROCESSAMENTO DIGITAL DE
IMAGENS. (Graduação em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal
do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Iniciação científica (65)
1. Matheus Caillaux Bacelar Andrade. Implementação de um relatório automático no

Protótipo robotizado do teste de queda. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo.
2023.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. João Guilherme Lourenço De Souza. A robótica móvel para estudantes de engenharia
e do ensino médio. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à
Pesquisa do Espírito Santo. 2023.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

3. Igor Rodrigues Cassimiro. Instrumentação de um robô móvel de baixo custo.
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação,
Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito
Santo. 2023.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

4. João Guilherme Lourenço De Souza. Simulação de um robô móvel diferencial usando
ROS. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa
do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

5. Igor Rodrigues Cassimiro. Construção de um robô móvel diferencial de baixo custo
usando o framework ROS. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de
Amparo à Pesquisa do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

6. Rosiane Da Costa Ferreira. Integração de um sistema de classificação de pelotas de
minério, fraturadas e não fraturadas, no Protótipo robotizado do teste de queda.
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação,
Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito
Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

7. Guilherme Gadioli Marcelino Martins. Robótica ICJr1. Iniciação Científica - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à
Pesquisa do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

8. Luiz Felipe Loureiro Mascarenhas. Robótica ICJr2. Iniciação Científica - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à
Pesquisa do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

9. Yago Medeiros Barbosa. Robótica ICJr3. Iniciação Científica - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa
do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

10. Pedro Ceid Rodrigues. Robótica ICJr4. Iniciação Científica - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa
do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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11. João Vitor Coimbra Silva. Robótica ICJr5. Iniciação Científica - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa
do Espírito Santo. 2022.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

12. Matheus Corteletti Delfino. Instrumentar a cadeira de Rodas com uma rede de
sensores Ultrassom usando I2C. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2021.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

13. Emanuel Norjosa Luz. Desenvolvimento de protótipos robóticos inteligentes para
análise mineralógico, testes de queda e compressão. (Graduando em Informática) -
Instituto Federal do Espírito Santo, . 2021.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

14. Caio Lopes De Oliveira. Desenvolvimento de protótipos robóticos inteligentes para
análise mineralógico, testes de queda e compressão. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2021.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

15. Pedro Henrique Cavallieri Zatta. Construção de Robôs Móveis para Introdução à
Pesquisa e Desenvolvimento do Aprendizado. (Graduando em Curso Técnico em
Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2021.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

16. Vitor Cesconeto Kirmse. Construção de Robôs Móveis para Introdução à Pesquisa e
Desenvolvimento do Aprendizado. (Graduando em Curso Técnico em Automação
Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2021.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

17. Marcelo Victor Ferreira Barbosa. Desenvolvimento de um sistema supervisório para o
teste de queda de pelotas de minério. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo,
Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito Santo. 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

18. Caio Lopes de Oliveira. Desenvolvimento de um sistema supervisório para o teste de
compressão de pelotas de minério. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo,
Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito Santo. 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

19. Lucas Mantuan Ayres. Uso do Framework ROS numa cadeira de rodas robotizada
para sua auto-localização. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto
Federal do Espírito Santo. 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

20. Lucas Mantuan Ayres. Uso do Framework ROS numa cadeira de rodas robotizada
para sua auto-localização. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) -
Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto
Federal do Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

21. Hewerton Folli. Comunicação entre uma Cadeira de Rodas Robotizada e o
Framework ROS instalado no RaspBerry PI. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo,
Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

22. Caio Lopes de Oliveira. Implementação de um algoritmo de desvio de obstáculos
usando o Robô Móvel Starter Kit 2.0. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo.
2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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23. Matheus Caillaux Bacelar Andrade. Desenvolvimento de um algoritmo para o controle
de navegação Robô Móvel Starter Kit 2.0 usando redes neurais. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e
Tecnologia do Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

24. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Fusão de dados usando landmarks artificiais
visuais e odometria. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto Federal do
Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

25. PABLO FRANCE SALAROLLI. Navegação de uma cadeira de rodas usando a
localização por Monte Carlo e por fusão de dados. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

26. Lucas Mantuan Ayres. Aplicação do método de Monte Carlo para localização de uma
cadeira de rodas. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto Federal do
Espírito Santo. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

27. JOABE RUELLA DA SILVA. Controle de trajetória de um robô auto equilibrado usando
Lógica Difusa. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

28. PABLO FRANCE SALAROLLI. Desenvolvimento de um sistema embarcado para
detecção de obstáculos usando o Kinect e o Raspberry PI. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e
Tecnologia do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

29. Sedrik Quirino de Andrade. Desenvolvimento de um Sistema Embarcado para Envio
de way points para o Drone DJI Phantom 3.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo.
2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

30. Lucas Mantuan Ayres. Desenvolvimento de protótipo para teste de algoritmos de
fusão de dados.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto Federal do
Espírito Santo. 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

31. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Geração de trajetória e mapeamento para a
navegação da cadeira de rodas autônoma no IFES-Serra. (Graduando em Engenharia
de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

32. JOABE RUELLA DA SILVA. Controle de um robô auto equilibrado de duas rodas
usando o Lego NXT e o LabView. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo,
Instituto Federal do Espírito Santo. 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

33. Roberto Vasconcellos Campos de Almeida Filho. Implementação do Algoritmo VFH
(Vector Field Histogram) para desvio de obstáculos numa cadeira de rodas..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação,
Ciência e Tecnologia do Espírito Santo. 2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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34. Ramon Sousa Alves. Fusão de Dados dos sensores inerciais e encoders para estimar
a posição de uma cadeira de rodas.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo.
2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

35. Sedrik Quirino de Andrade. Localização de uma cadeira de rodas usando o método
Dead Reckonning.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo. 2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

36. Sergio Martini Parreira Zuza. Desenvolvimento e implementação de uma estrutura de
navegação para uma cadeira de rodas autônoma.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico.
2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

37. JOABE RUELLA DA SILVA. Reconhecimento de comandos de voz para uma cadeira
de rodas. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de
Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo.
2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

38. PABLO FRANCE SALAROLLI. Construção de uma matriz de sensores ultrassom
aplicado a uma cadeira de rodas para o desvio de obstáculos.. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e
Tecnologia do Espírito Santo. 2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

39. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Navegação em Ambientes Internos de uma
Cadeira de Rodas Usando Landmarks Artificiais. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo, Fundação de Amparo à Pesquisa do Espírito Santo. 2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

40. Lucas Mantuan Ayres. Planejamento do caminho de uma cadeira de rodas usando o
algoritmo A estrela.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal de Educação, Ciência e Tecnologia do Espírito Santo, Fundação de Amparo à
Pesquisa do Espírito Santo. 2017.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

41. Ramon Sousa Alves. Implementação de uma matriz de sensores ultrassônicos para
detecção de obstáculos numa cadeira de rodas autônoma.. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

42. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Localização de robôs móveis usando landmarks..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito
Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

43. Joabe Ruella da Silva. Desenvolvimento de um sistema de localização em ambientes
internos baseados em rádio frequência.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo.
2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

44. Matheus Guerini Medeiros. Instrumentação de um robô móvel para serviços de
vigilância. (Graduando em Curso Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal
do Espírito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico.
2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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45. Gabriel Scherr Martins. Implementação de algoritmos para navegação global de um
robô móvel não holonômico em um ambiente interno. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto Federal do
Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

46. Bruno Paiva Smit de Freitas. Instrumentação de uma cadeira de rodas autônoma..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito
Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

47. Guilherme Delpupo Coelho. Reconhecimento de comandos de voz num sistema
embarcado.. (Graduando em Informática) - Instituto Federal do Espírito Santo,
Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

48. Hilton Carlos da Silva. Uso do Kinect em Sistemas Embarcados. (Graduando em
Curso Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto
Federal do Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

49. Lucas Corrêa Mascarenhas. Odometria no Robô Mindstorms EV3. (Graduando em
Curso Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto
Federal do Espírito Santo. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

50. Matheus Coutinho Coelho. Desvio de Obstáculos usando Processamento de
Imagens. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do
Espírito Santo, . 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

51. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Localização de robôs móveis usando landmarks..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito
Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

52. Gabriel Scherr Martins. Implementação de algoritmos para navegação global de um
robô móvel não holonômico em um ambiente interno. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, Ciência e Tecnologia do
Espírito Santo. 2015.
Orientadores: Cassius Zanetti Resende, Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

53. Bruno Paiva Smit de Freitas. Instrumentação de uma cadeira de rodas autônoma..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito
Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

54. Joabe Ruella da Silva. Desenvolvimento de um sistema de localização em ambientes
internos baseado em rádio frequência. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo.
2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

55. Ramon Sousa Alves. Implementação de uma matriz de sensores ultrassônicos para
detecção de obstáculos numa cadeira de rodas autônoma. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Científico e Tecnológico. 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

56. Matheus Guerini Medeiros. Instrumentação de um robô móvel para serviços de
vigilância.. (Graduando em Curso Técnico em Automação Industrial) - Instituto
Federal do Espírito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Científico e
Tecnológico. 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

57. JOÃO ANTONIO CAMPOS PANCERI. Desenvolvimento de um controlador de
trajetória para um robô móvel vigilante.. (Graduando em Engenharia de Controle e
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Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo.
2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

58. RAFAEL CAMPOS PANCERI. Construção e instrumentação de um robô móvel
vigilante. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto Federal do
Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

59. LIONDELY STEPHAN DE SOUZA PIMENTEL. Programação do sistema
microcontrolado para o controle do robô móvel vigilante.. (Graduando em Engenharia
de Controle e Automação) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

60. OTAVIA SCHNEIDER VILELA. Robôs Móveis Para Inspeção. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

61. EMANUELLE LISBOA TACLA. Robôs Móveis Para Inspeção. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

62. LEONARDO GONÇALVES BATISTA. Robôs Móveis Para Inspeção. (Graduando em
Curso Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

63. MARLON GROLLA VICTOR. Robôs Móveis Para Inspeção. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

64. MATHEUS COUTINHO COELHO. Robôs Móveis Para Inspeção. (Graduando em Curso
Técnico em Automação Industrial) - Instituto Federal do Espírito Santo, . 2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

65. Igor Mombrini Souza. Implantação do Controle DMC na Planta Didática do IFES/
Campus Serra. (Graduando em Engenharia de Controle e Automação) - Instituto
Federal do Espírito Santo, Instituto Federal do Espírito Santo. 2011.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Orientações de outra natureza (0)

Projetos de pesquisa

Total de projetos de pesquisa (6)
1. 2017-2020. SENSORIAMENTO POR CÂMERA, VIBRAÇÃO, E SOM PARA PREDIÇÃO

DE PROJEÇÃO DE MATERIAIS DE CONVERTEDORES
Descrição: No processo de fabricação de aço por conversão do gusa a oxigênio, uma emulsão de gás,
escória e gotas de metal se forma espontaneamente no interior do reator metalúrgico. Este fenômeno é
responsável pela elevada produtividade deste processo e determina a eficiência do refino do gusa líquido
em aço. Não obstante, alguns problemas surgem quando o nível da emulsão excede a altura do reator e
transborda, causando perda de metal, interrupção do processo e poluição ambiental. O objetivo deste
estudo é projetar um algoritmo que use imagem, vibração e som para predizer o transbordo da emulsão
no reator ao longo do tempo de processamento para que as ações apropriadas sejam tomadas em
tempo de evitar a ocorrência desta anomalia. O algoritmo, então, seria testado usando os dados obtidos
do reator de refino instalado na ArcelorMittal na planta de Tubarão (conversor LD tecnologia MTBI-Multi
Toyere Bottom Injection).. Situação: Concluído; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduação: (2) /
Mestrado acadêmico: (1) / Doutorado: (1) . Integrantes: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros -
Coordenador / AMARAI, ROGERIO PASSOS P. - Integrante / Leonardo Gonçalves Batista - Integrante /
Pablo France Salarolli - Integrante / José Roberto de Oliveira - Integrante. Financiador(es): ArcelorMittal
Brasil - Matriz - Cooperação.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. 2015-Atual. Desenvolvimento de uma cadeira de rodas autônoma.
Descrição: Na proposta o usuário poderá definir através da voz o lugar desejado e a cadeira deverá
deslocar-se com segurança ao ponto desejado, além de permitir operar a cadeira usando o Joystick ou
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por comandos de voz. Entretanto a função autônoma só poderá ser usada em ambiente previamente
mapeado, assim, usuários com problemas de locomoção poderão usar a cadeira de rodas autônoma em
casa, escolas, universidades, hospitais, entre outros.. Situação: Em andamento; Natureza: Pesquisa.
Alunos envolvidos: Graduação: (4) / Mestrado profissional: (2) . Integrantes: Marco Antonio de Souza
Leite Cuadros - Coordenador / Rogério Passos do Amaral - Integrante / Gustavo Maia de Almeida -
Integrante. Financiador(es): Secretaria de Educação Profissional e Tecnológica - Auxílio financeiro.
Número de produções C, T & A: 5
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

3. 2011-2013. Desenvolvimento de um robô móvel para monitoramento da vigilância
do Campus Serra.
Descrição: Este projeto tem como objetivo geral o desenvolvimento de um robô móvel para o
monitoramento da vigilância interna do Campus Serra. Este robô móvel vigilante se deslocaria dentro de
uma trajetória definida nas instalações do Campus, acionando um alarme em caso de detectar alguma
anomalia. A proposta futura é que o sistema tenha dois modos de funcionamento: o automático e o
manual. Neste projeto basicamente se propõe fazer a construção de um robô com capacidade de
trafegar pelas instalações do Campus Serra e realizar testes de controle de trajetória usando
processamento de imagens para a medição da postura do robô.. Situação: Concluído; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduação: (2) . Integrantes: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros -
Coordenador / Rogério Passos do Amaral - Integrante / Gustavo Maia de Almeida - Integrante.
Financiador(es): Instituto Federal do Espírito Santo - Auxílio financeiro.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
Descrição: Este projeto tem como objetivo geral o desenvolvimento de um robô móvel para o
monitoramento da vigilância interna do Campus Serra. Este robô móvel vigilante se deslocaria dentro de
uma trajetória definida nas instalações do Campus, acionando um alarme em caso de detectar alguma
anomalia. A proposta futura é que o sistema tenha dois modos de funcionamento: o automático e o
manual. Neste projeto basicamente se propõe fazer a construção de um robô com capacidade de
trafegar pelas instalações do Campus Serra e realizar testes de controle de trajetória usando
processamento de imagens para a medição da postura do robô.. Situação: Concluído; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduação: (2) . Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante /
Rogerio Passos Amaral - Integrante / Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Coordenador.
Membro: Gustavo Maia de Almeida.

4. 2010-2011. Quantificação e Compensação da banda morta e do atrito em válvulas
de controle pneumáticas
Descrição: O stiction (compreende as não linearidades: a banda morta e o atrito estático) presente em
válvulas de controle é uma causa comum da deterioração do desempenho nas malhas de controle. Isto
provoca uma variabilidade no processo que acarreta em gasto excessivo de matéria prima, queda da
qualidade e manutenção fora das paradas programadas. A proposta é avaliar um novo método de
quantificação do stiction numa planta piloto submetido pelos mesmos autores deste projeto. Também é
proposto um novo método de compensação das não linearidades esperando uma melhora significativa
no índices de desempenho da malha de da variabilidade do movimento da haste da válvula.. Situação:
Concluído; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduação: (2) / Doutorado: (1) . Integrantes: Marco
Antonio de Souza Leite Cuadros - Coordenador / MUNARO, Celso José - Integrante / Saul Munareto da
Silva - Integrante / Rogério Passos do Amaral - Integrante. Financiador(es): FACITEC - Prefeitura Municipal
da Serra - Auxílio financeiro.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

5. 2009-2010. Diagnóstico e compensação de banda morta e atrito estático em
válvulas pneumáticas de controle
Descrição: Neste projeto pretende-se dar contribuições ao problema de diagnóstico e compensação de
banda morta e atrito estático em válvulas de controle pneumáticas. A existência destas não-linearidades
provoca nos processos industriais oscilações que degradam a válvula e reduzem a qualidade dos
produtos dos processos, uma vez que a variabilidade de suas saídas aumenta muito. Muitas
contribuições nesta área estão relacionadas ao desenvolvimento de bons modelos para representar
adequadamente o efeito das não-linearidades em processos industriais. Isto permite que diagnósticos
possam ser feitos sem a parada do processo, reduzindo custos. Por outro lado, manter o processo em
operação até a próxima parada para manutenção, reduzindo os efeitos nocivos (oscilações) provocados
pelas não-linearidades, é uma contribuição extremamente bem vinda em qualquer processo industrial...
Situação: Em andamento; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Doutorado: (1) . Integrantes: Marco
Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante / MUNARO, Celso José - Coordenador / Saul Munareto da
Silva - Integrante. Financiador(es): FACITEC - Prefeitura Municipal de Vitoria - Auxílio financeiro.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

6. 2003-2005. P&D Desenvolvimento de um Sistema para Supervisão e Controle
remoto em redes de 15Kv
Descrição: O objetivo geral do projeto será criar um sistema de supervisão e controle de baixo custo para
os alimentadores rurais e instalá-lo em pelos menos um alimentador, de forma a estabelecer um estudo
comparativo com os índices do mesmo alimentador em períodos correspondentes do ano anterior.
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OBJETIVOS ESPECÍFICOS Construir equipamentos microprocessados, sendo um para acesso remoto a
religadores e outro para supervisão remota de tensão em circuitos secundários. . Monitorar remotamente
a operação de religadores e fazer seu acionamento remoto. Monitorar remotamente falta de tensão nas
três fases, em pontos selecionados . Alocar os religadores e monitores de tensão na rede visando
atender da melhor forma o objetivo geral. Armazenar em memória todas as operações do religador a fim
de se detectar problemas na rede, como galhos de árvores, falha de isolador, entre outros, ou no
equipamento. Desenvolver uma central de supervisão dos equipamentos desenvolvidos e instalados,
registrando todos os eventos em banco de dados e notificando o operador em caso de eventos pré-
definidos. Os dados de operação poderão ser disponibilizados na Internet, com acesso via navegador...
Situação: Concluído; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Mestrado acadêmico: (1) . Integrantes:
Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante / MUNARO, Celso José - Coordenador / Rafael Peixoto
Derenzi Vivacqua - Integrante.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Prêmios e títulos

Total de prêmios e títulos (2)
1. Melhor trabalho na Mostra Tecnológica 2003, Cefetes/Uned Serra.. 2003.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
2. Primeiro Posto e Integrante do Tercio Superior da Turma de Graduação de Engenharia

Elétrica, Universidad Nacional del Centro del Perú.. 1998.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Participação em eventos

Total de participação em eventos (8)
1. IEEE-ICIT 2010; International Conference on Industrial Technology. An Improved

Algorithm for Automatic Quantification of Valve Stiction in Flow Control Loops. 2010.
(Congresso).

2. Treinamento do Profibus PA.Participação do Treinamento Profibus PA. 2004.
(Oficina).

3. Treinamento do System 302.Participação do Treinamento do System 302. 2004.
(Oficina).

4. Seminário e Exposição Sobre Instrumentação, Sistemas e Automação.Participação
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