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Marco Antonio de Souza Leite Cuadros

Possui graduagdo em Ingenieria Eléctrica - Universidad Nacional del Centro del Perd (1998),
mestrado em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal do Espirito Santo (2004) e doutorado
em Engenharia Elétrica pela Universidade Federal do Espirito Santo (2011). Atualmente é ativo
permanente - professor do Instituto Federal do Espirito - Campus Serra nos cursos Técnico de
Automacao industrial, Engenharia de Controle e Mestrado profissional em Engenharia de

Controle e Automacao. Tem experiéncia na drea de Engenharia Elétrica, com énfase em

Eletronica Industrial, Sistemas e Controles Eletronicos, atuando principalmente nos seguintes

temas: controle de processos e robética mével. (Texto informado pelo autor)
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1. SIQUEIRA, VICTOR SEMEDO DE M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO S.L. ; MUNARO,
CELSO JOSE ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M.. Expert system for early sign stuck pipe
detection: Feature engineering and fuzzy logic approach. ENGINEERING
APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 127, p. 107229, issn: 0952-1976,
2024. =m

2. SANTOS, CAIO MARIO CARLETTI VILELA ; DE ALMEIDA, RICARDO ; VALADAO,
CARLOS TORTURELLA ; Cuadros, Marco Antonio de Souza Leite ; Almeida, Gustavo
Maia de. Iron ore pellets measurement using deep learning based on YOLACT.
NEURAL COMPUTING & APPLICATIONS (INTERNET). v. 1, p. 1, issn: 0941-0643, 2024.
= doil

3. PEREIRA, ROGERIO P. ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAO,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS,
MARCO A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. SRcdFuzzy: Software for simulating
adaptive regulatory controllers of cyclical disturbances with frequency variations
estimated from fuzzy logic. Software Impacts. v. 21, p. 100672, issn: 2665-9638,
2024. =M

4. BAPTISTA, LEONARDO GONGALVES ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; OLIVEIRA, CAIO
LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO ;
PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida, Gustavo Maia de ; CUADROS,
MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Construgao de robé 4WD para navegacgao indoor
utilizando ROS 2. PEER REVIEW. v. 5, p. 294-327, issn: 1541-1389, 2023. =

5. SALAROLLI, PABLO FRANCE ; BAPTISTA, LEONARDO GONGALVES ; OLIVEIRA, CAIO
LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO ;
PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida, Gustavo Maia de ; CUADROS,
MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Algoritmos de navegagao de rob6s méveis com
tracao nas quatro rodas utilizando sistemas de localizagao absolutos GNSS e RTK.
PEER REVIEW. v. 5, p. 209-238, issn: 1541-1389, 2023. =4

6. AYRES, LUCAS MANTUAN ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; VALADAO, CARLOS
TORTURELLA ; LOURENCO, EUCLYDES JOSE ; AMARO, JOSE PAULO MILAN ;
ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO SOUZA LEITE. Sistema
especialista baseado em ldgica difusa para detec¢ao de simetria da pasta na
formacao do eletrodo Sgderberg. PEER REVIEW. v. 5, p. 21-37, issn: 1541-1389, 2023.
< doi

7. BRAVIM DA SILVA, MATEUS ; ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO
ANTONIO SOUZA LEITE. Comparativo de técnicas de aprendizado de maquinas para
a previsao de faltas elétricas. PEER REVIEW. v. 5, p. 58-70, issn: 1541-1389, 2023.
< doil

8. MILANEZ, CARLOS EDUARDO ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; DE ALMEIDA,
GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO. Use of mask R-CNN for detection and
control of slag scraper wear. IRONMAKING & STEELMAKING. v. 1, p. 1-9, issn: 0301-
9233,2023. =H

9. PEREIRA, ROGERIO P. ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAOQ,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CUADROS, MARCO
AS.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. Self-tuning regulatory controller of cyclical
disturbances using data-driven frequency estimator based on fuzzy logic.
ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 126, p. 106987, issn:
0952-1976, 2023. =H

10. UGALDE PEREIRA, FABIO ; MEDEIROS DE ASSIS BRASIL, PEDRO ; DE SOUZA LEITE
CUADROS, MARCO ANTONIO ; CUKLA, ANSELMO RAFAEL ; DREWS JUNIOR, PAULO ;
TELLO GAMARRA, DANIEL FERNANDO. Analysis of Local Trajectory Planners for
Mobile Robot with Robot Operating System. IEEE Latin America Transactions. v. 20, p.
92-99, issn: 1548-0992, 2022. =H

11. DA SILVA, JOABE R. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO M. ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE S.
L. ; CAMPOS, HERCULES L. M. ; NUNES, REGINALDO B. ; SIMAO, JOSEMAR ; MUNIZ,
PABLO R.. Recognition of Human Face Regions under Adverse Conditions-Face
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Masks and Glasses-In Thermographic Sanitary Barriers through Learning Transfer
from an Object Detector. Machines. v. 10, p. 43, issn: 2075-1702, 2022. =

OLIVEIRA, RONALDO DO AMARAL ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ;
XAVIER, CESAR SILVA ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA. Pl controller
implementation for the two wheels of a differential robot using NI MyRio. RESEARCH,
SOCIETY AND DEVELOPMENT. v. 11, p. €38211225857, issn: 2525-3409, 2022. =
BATISTA, LEONARDO GONCALVES ; AYRES, LUCAS MANTUAN ; SILVA, JOABE RUELA
DA ; MOTTA, VINICIUS DA ROCHA ; MARQUES, VINICIUS MOURA ; CUADROS, MARCO
ANTONIO DE SOUZA LEITE. Proposta de uma arquitetura de navegagao para um robo
movel diferencial / Proposal of a navigation architecture for a differential mobile
robot. Brazilian Journal of Development. v. 8, p. 37936-37950, issn: 2525-8761, 2022.
< doi

BATISTA CONTARATO, RODRIGO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ;
VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; CUADROS, MARCO AS.L. ; SALLES, JOSE
LEANDRO FELIX ; Almeida, Gustavo Maia de. Online tuning of generalized predictive
controllers using fuzzy logic. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY SYSTEMS. v. 1, p.
1-13, issn: 1064-1246, 2022. =M

OLIVEIRA, RONALDO DO AMARAL ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ;
VALADAO, CARLOS TORTURELLA. Navegagdo robd mével diferencial com AMCL
utilizando o ROS. RESEARCH, SOCIETY AND DEVELOPMENT. v. 11, p. 23211628925,
issn: 2525-3409, 2022. =

SALAROLLI, P. F.; MOTTA, V. R. ; PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; CUADROS,
M. A. S. L.. Auto-localizagao de uma cadeira de rodas motorizada utilizando fusao
sensorial da odometria e do giroscoépio. Brazilian Journal of Development. v. 8, p.
61782-61797, issn: 2525-8761, 2022. =M

PEIXOTO, JULIA SCHUBERT ; CUKLA, ANSELMO RAFAEL ; DE SOUZA LEITE CUADROS,
MARCO ANTONIO ; WELFER, DANIEL ; TELLO GAMARRA, DANIEL FERNANDO. Gesture
Recognition using FastDTW and Deep Learning Methods in the MSRC-12 and the
NTU RGB+D Databases. |IEEE Latin America Transactions. v. 20, p. 2189-2195, issn:
1548-0992, 2022. =

DE JESUS, JUNIOR COSTA ; KICH, VICTOR AUGUSTO ; KOLLING, ALISSON HENRIQUE ;
GRANDO, RICARDO BEDIN ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ;
GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO. Soft Actor-Critic for Navigation of Mobile
Robots. JOURNAL OF INTELLIGENT & ROBOTIC SYSTEMS (DORDRECHT. ONLINE). v.
102, p. 31, issn: 1573-0409, 2021. =4

DE MENEZES, RICARDO P. ; SALAROLLI, PABLO F. ; BATISTA, LEONARDO G. ;
FURTADO, HENRIQUE S. ; CUADROS, MARCO A. S. L.. Slopping index for LD
converters based on sound and image data fusion by fuzzy Kalman filter.
IRONMAKING & STEELMAKING. v. 1, p. 1-11, issn: 0301-9233, 2021. =

PEREIRA, ROGERIO P. DO A. ; ALMEIDA, GUSTAVO M. DE ; SALLES, JOSE L. FELIX ;
CUADROS, MARCO A. DE S. L. ; VALADAO, CARLOS T. ; FREITAS, RICARDO O. DE ;
BASTOS-FILHO, TEODIANO. A Model-Based Predictive Controller of the Level of Steel
in the Mold with Disturbances Using a Repetitive Structure. Metals. v. 11, p. 1458,
issn: 2075-4701, 2021. =H

. DE JESUS, JUNIOR COSTA ; BOTTEGA, JAIR AUGUSTO ; CUADROS, MARCO ANTONIO

DE SOUZA LEITE ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO. Deep Deterministic Policy
Gradient for Navigation of Mobile Robots. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY
SYSTEMS. v. 40, p. 349-361, issn: 1064-1246, 2021. =

BERNARDES, NEMERSON D. ; CASTRO, FELIPE A. ; CUADROS, MARCO A. S. L. ;
SALAROLLI, P. F. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; MUNARO, CELSO J.. Fuzzy logic in
auto-tuning of fractional PID and backstepping tracking control of a differential
mobile robot. JOURNAL OF INTELLIGENT & FUZZY SYSTEMS. v. Pre, p. 1-14, issn:
1064-1246,2019. =

WELFER, DANIEL ; PFITSCHER, MIGUEL ; DO NASCIMENTO, EVARISTO JOSE ;
GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA
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LEITE. Article Users Activity Gesture Recognition on Kinect Sensor Using
Convolutional Neural Networks and FastDTW for Controlling Movements of a Mobile
Robot. INTELIGENCIA ARTIFICIAL. v. 22, p. 121-134, issn: 1988-3064, 2019. =

24. DOS REIS, DOUGLAS HENKE ; WELFER, DANIEL ; DE SOUZA LEITE CUADROS, MARCO
ANTONIO ; GAMARRA, DANIEL FERNANDO TELLO. Mobile Robot Navigation Using an
Object Recognition Software with RGBD Images and the YOLO Algorithm. APPLIED
ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 33, p. 1-16, issn: 0883-9514, 2019. =

25. GAMARRA, D. F.T. ; CUADROS, M. A. S. L.. Forward Models for Following a Moving
Target with the Puma 560 Robot Manipulator. INTELIGENCIA ARTIFICIAL. v. 18, p. 31,
issn: 1988-3064, 2015. =

26. PASSOS, R. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; Quadros, M.A.S.L ; MUNARETO, S. ; Salles,
J. L. F.. IMPLEMENTATION OF PREDICTIVE MULTIVARIABLE DMC CONTROLLER IN A
PILOT PLANT. LATIN AMERICAN APPLIED RESEARCH. v. 44, p. 217-224, issn: 0327-
0793, 2014.

27. de Souza L. Cuadros, Marco Antonio; Munaro, Celso J. ; Munareto, Saul. Novel Model-
Free Approach for Stiction Compensation in Control Valves. Industrial & Engineering
Chemistry Research. v. 51, p. 8465-8476, issn: 0888-5885, 2012. =M

28. de Souza L. Cuadros, Marco Antonio; Munareto, Saul ; Munaro, Celso J.. Improved
stiction compensation in pneumatic control valves. Computers & Chemical
Engineering. v. 38, p. 106-114, issn: 0098-1354, 2012. =4

 Livros publicados/organizados ou edigdes (3)
1. CASSIMIRO, I. R. ; CUADROS, MARCO A. S. L. ; VALADAO, C. T. ; OLIVEIRA, C. L..
INTERFACES GRAFICAS COM PYQT E ESP32. 1 ed. SP: UiCLAP, 2024. .
2. CASSIMIRO, I. R. ; SOUZA, J. G. L. ; OLIVEIRA, C. L. ; VALADAQ, C. T. ; CUADROS,
MARCO A. S. L.. CURSO DE ROBOTICA ROBOTECH. 1 ed. SP: UiCLAP, 2024. .
3. CUADROS, M. A. S. L.; ALMEIDA, G. M. ; AMARAL, R. P.. Instrumentacao industrial. 1
ed. Brasilia: IFB, 2016. v. 1, p. 220.

» Capitulos de livros publicados (5)

1. Magnani, Marconi Junio Henriques ; Filho, Jorge José Fernandes ; Souza, Thyago
Rosa ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. APPLICATION OF DEEP
LEARNING FOR ANALYSIS OF CRACKS IN PELLET FALLING TESTS. Cole¢ao desafios
das engenharias: Engenharia de computagao. 1ed. Em: . : Atena Editora. 2021.p. 131-
142.

2. Milanez, Carlos Eduardo Oliveira ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE ;
Almeida, Gustavo Maia de. DETECTION AND SEGMENTATION OF PIG IRON SLAG
SCRAPERS USING MASK RCNN FOR WEAR CONTROL. Colecao desafios das
engenharias: Engenharia de computagdo. 1ed. Em: Ernane Rosa Martins. (Org.).
Colegao desafios das engenharias: Engenharia de COmputacgao. 1ed. : Atena Editora.
2021.p. 240-251.

3. DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA; ALCOFORADQO, G. N. ; Cuadros, M. A. S. L. ; OLIVEIRA
JUNIOR, V. B. ; RESENDOQ, L. C.. A MODEL OF PROCESS STEAM NETWORK IN A
STEEL PLANT WITH IDENTIFICATION OF PARAMETERS BY A GENETIC ALGORITHM.
Em: Ernane Rosa Martins. (Org.). Ensino, Pesquisa e Desenvolvimento na Engenharia
Eletronica e Computacao. 1ed.Ponta grossa. : Atena Editora. 2021.v. 1, p. 1-17.

4. Cuadros, M. A. S. L. ; PIMENTEL, L. S. S. ; Almeida, Gustavo Maia ; PASSOS, R. ;
GAMARRA, D. F. T.. Development of a mobile robotics platform for navigation tasks
using image processing. Computer Science and Applications. 1ed. Em: Ally Hu.
(Org.). Computer Science and Applications. 1ed. : CRC Press. 2015.p. 457-464.

5. de Almeida, Gustavo Maia; de S.L. Cuadro, Marco Antonio ; Amaral, Rogério Passos
Pereira ; Salles, José Leandro F.. A Comparative Study of the Dynamic Matrix
Controller Tuning by Evolutionary Computation. Distributed Computing and Artificial
Intelligence, 12th International Conference. 1ed. Em: Omatu, S., Malluhi, Q.M,,
Gonzalez, S.R., Bocewicz, G., Bucciarelli, E., Giulioni, G., Igba, F.. (Org.). Advances in
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http://dx.doi.org/10.4114/intartif.vol18iss56pp31-42
http://dx.doi.org/10.4114/intartif.vol18iss56pp31-42
http://dx.doi.org/10.1021/ie2015262
http://dx.doi.org/10.1021/ie2015262
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Intelligent Systems and Computing. 1ed. : Springer International Publishing. 2015.v. 1,
p.211-218.

» Textos em jornais de noticias/revistas (0)

» Trabalhos completos publicados em anais de congressos (104)

1. AYRES, L. M. ; SALAROLLI, P. F. ; BATISTA, L. G. ; ALMEIDA, G. M. ; CUADROS, MARCO
ANTONIO DE SOUZA LEITE. SISTEMA ESPECIALISTA PARA DETECQAO DE SIMETRIA
DE PASTA ELETRODICA EM FORNOS DE REDUGAO. Em: ABM - Associagéo Brasileira
de Metalurgia, 2023. =1

2. GUILHERME LOURENCO DE SOUZA, JOAO ; RODRIGUES CASSIMIRO, IGOR ; ANTONIO
DE SOUZA LEITE CUADROS, MARCO ; TORTURELLA VALADAO, CARLOS ; PASSOS DO
AMARAL PEREIRA, ROGERIO. KIT DIDATICO DE BAIXO CUSTO PARA ENSINO DE
CONTROLE. Em: Congresso Brasileiro de Educacao em Engenharia, 2023. =

3. AYRES, L. M. ; BATISTA, L. G. ; SALAROLLI, P. F. ; ALMEIDA, E. N. ; ALMEIDA, G. M. ;
CUADROS, M. A. S. L.. Application of a neural architecture to estimate the wear of
down and up throats in RH degassers. Em: The XLIII Ibero-Latin American Congress
on Computational Methods in Engineering (CILAMCE 2022), 2022.

4. BATISTA, L. G. ; SALAROLLI, P. F. ; GAMARRA, D. F. T. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ;
VIVACQUA, R. P. D. ; Cuadros, M. A. S. L.. Odometry and speed control of a 4WD
mobile robot integrated with ROS 2. Em: The XLIIl Ibero-Latin American Congress on
Computational Methods in Engineering (CILAMCE 2022), 2022.

5. SALAROLLI, P. F. ; BATISTA, L. G. ; ALMEIDA, Gustavo Maia de ; VIVACQUA, R. P. D. ;
GAMARRA, D. F. T. ; Cuadros, M. A. S. L.. ROS 2 in the development of an autonomous
navigation application for a 4WD mobile robot with GPS, odometry and inertial
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18. VINICIUS DA ROCHA MOTTA. NAVEGAGAO DE UM ROBO MOVEL DE TRAGAO
DIFERENCIAL BASEADA EM FUSAO SENSORIAL UTILIZANDO FILTRO DE KALMAN
ESTENDIDO. Dissertagdo (Mestrado em Mestrado Profissional em Engenharia de
Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, . 2017.

Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.

19. FELIPE ALCANTARA DE CASTRO. APLICAGAO DE CONTROLADORES PID INTEIRO E

FRACIONARIO COM AUTO SINTONIA ATRAVES DE LOGICA FUZZY. Dissertagcdo
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(Mestrado em Mestrado Profissional em Engenharia de Controle e Automacgao) -
Instituto Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, . 2017.
Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.

* Monografia de conclusao de curso de aperfeicoamento/especializagao (0)

» Trabalho de conclusao de curso de graduagao (24)

1. KAMILA MARIA VIEIRA PRALON. MEDICAO DO DESALINHAMENTO EM CORREIAS
TRANSPORTADORAS UTILIZANDO PROCESSAMENTO DE IMAGEM. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. Caio Lopes de Oliveira. CONSTRUGCAO E AUTOMATIZACAO DE UM PROTOTIPO PARA
REALIZAR O TESTE DE COMPRESSAO DE PELOTAS DE MINERIO. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2024.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

3. Igor Rodrigues Cassimiro. ?DESENVOLVIMENTO E IMPLEMENTAGCAO DE UM KIT
DIDATICO PARA O TREINAMENTO PRATICO EM APLICACOES DE VISAO
COMPUTACIONAL. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagéo) - Instituto
Federal do Espirito Santo, . 2024.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

4. Jodo Guilherme Lourengo De Souza. ?APLICAGAO DE INTELIGENCIA ARTIFICIAL NA
MEDICAO E MONITORAMENTO DE DESALINHAMENTO EM TRANSPORTADORES DE
CORREIA. (Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacg&o) - Instituto Federal do
Espirito Santo, . 2024.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

5. Ravena Soares Monteiro. IMPLEMENTAGCAO DO CONTROLADOR REPETITIVO PARA
COMPENSAR PERTURBACOES PERIODICAS. (Graduacdo em Engenharia de Controle
e Automacao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

6. PABLO FRANCE SALAROLLI. NAVEGAGAO AUTONOMA DE UMA CADEIRA DE RODAS
UTILIZANDO ROS. (Graduacdo em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto
Federal do Espirito Santo, . 2020.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

7. LEONARDO GONCALVES BATISTA. NAVEGACAO AUTONOMA DE UMA CADEIRA DE
RODAS UTILIZANDO LANDMARKS ARTIFICIAIS E ODOMETRIA. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

8. LUCAS MANTUAN AYRES. LOCALIZAGCAO DE UMA CADEIRA DE RODAS ROBOTICA
USANDO O ALGORITMO DE MONTE CARLO ADAPTATIVO NO ROS. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2020.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

9. JOABE RUELLA DA SILVA. CONSTRUCAO, INSTRUMENTACAO E CONTROLE
AUTOMATICO DE VELOCIDADE LINEAR E ANGULAR DE UM ROBO
AUTOEQUILIBRADO. (Graduacdao em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto
Federal do Espirito Santo, . 2020.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

10. WAGNER SILVA STERQUINO. CONTROLE Pl DE DOSAGEM DE HIPOCLORITO PARA
TRATAMENTO DE AGUA EM PLANTAS INDUSTRIAIS DE CELULOSE. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 20179.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

71. ANTONIONE DA SILVA MASCARENHAS PINHO. IMPLEMENTAGAO DE ALGORITMO
EM ROBO MOVEL NAO HOLONOMICO PARA EVASAO DE OBSTACULOS EM
AMBIENTE INTERNO. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automacédo) -
Instituto Federal do Espirito Santo, . 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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12. EDUARDO LEMOS LOUREIRO. IMPLEMENTAGCAO E COMPARACAO DE METODOS DE
EVASAO DE OBSTACULOS PARA ROBOS MOVEIS NAO HOLONOMICOS. (Graduagéo
em Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2019.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

13. DANIEL FURIERI DA SILVEIRA. CONTROLE DE NIVEL DE UM TANQUE COM
DISTURBIO VARIAVEL UTILIZANDO PID FRACIONARIO. (Graduagdo em Engenharia
de Controle e Automagdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

714. FABIO CARTACHO MAGNO. DESENVOLVIMENTO DE UM AQUARIO INTELIGENTE.
(Graduagcdo em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal do Espirito
Santo, . 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

15. Hugo Nunes Rodrigues. AUTOMATIZACAO DE UMA MAQUINA DE PESAGEM DE
ACOS LONGOS. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto
Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

16. PHELIPE FRANCA SANTOS. CONSTRUGCAO E CONTROLE DE UM SISTEMA BALL-
AND-PLATE UTILIZANDO MICROCONTROLADOR PIC E LABVIEW®. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgéao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2018.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

17. GABRIEL SCHERR MARTINS. IMPLEMENTACAO DE UM ALGORITMO PARA
NAVEGAGAO GLOBAL DE UM ROBO MOVEL NAO HOLONOMICO EM UM AMBIENTE
INTERNO. (Graduagcdo em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do
Espirito Santo, . 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

18. EVANDRO RODRIGUES PARESQUI. DESENVOLVIMENTO DE UM SUPERVISORIO PARA
MONITORAMENTO DO SISTEMA DE LASTRO DE UMA PLATAFORMA DE PETROLEO
TIPO SEMISSUBMERSIVEL. (Graduagcdo em Engenharia de Controle e Automagéo) -
Instituto Federal do Espirito Santo, . 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

19. Enrique Oliveira de Assis. Re- Sintonia de Controlador PID para Redugao de
oscilagoes em Valvulas de Controle de Nivel de GLP. (Gradua¢do em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

20. Stéphano Firmes Conceigdo. COMPENSACAO DO ATRITO EM VALVULAS DE
CONTROLE PNEUMATICAS. (Graduacdo em Engenharia Elétrica) - Instituto Federal de
Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

21. EDUARDO ENRICO VICENTE TOMMASI. ANALISE COMPARATIVA DE DESEMPENHO
DE CONTROLADORES DE SEGUIMENTO DE TRAJETORIA PARA UM ROBO MOVEL DE
TRACAO DIFERENCIAL USANDO ODOMETRIA. (Graduacdo em Engenharia de
Controle e Automagdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

22. EDUARDO HENRIQUE MONTENEGRO COUTO. A IMPORTANCIA DA MANUTENCAO
NO PROCESSO PRODUTIVO E PROPOSTA DE APLICACAO DE RCM NA
ARCELORMITTAL CARIACICA. (Graduagdo em Curso Técnico em Automagdo
Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

23. Heitor Guzzo de Faria. Processo de um Controlador de Segmento de Trajetoria Fuzzy
para um Rob6é Movel de Tragao Diferencial usando Odometria. (Graduagdo em
Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo. 2015.

Orientadores: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros, Gustavo Maia de Almeida.
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24. LIONDELY STEPHAN DE SOUZA PIMENTEL. CONSTRUGCAO DE UM ROBO MOVEL
PARA O CONTROLE DE TRAJETORIA USANDO PROCESSAMENTO DIGITAL DE
IMAGENS. (Graduagdo em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal
do Espirito Santo, . 2014.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

* Iniciagao cientifica (65)

1. Matheus Caillaux Bacelar Andrade. Implementagao de um relatorio automatico no
Prototipo robotizado do teste de queda. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgéo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2023.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. Jodo Guilherme Loureng¢o De Souza. A robotica movel para estudantes de engenharia
e do ensino médio. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundag¢do de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2023.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

3. Igor Rodrigues Cassimiro. Instrumentagcdo de um rob6 movel de baixo custo.
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacao) - Instituto Federal de Educacéao,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa do Espirito
Santo. 2023.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

4. Jodo Guilherme Loureng¢o De Souza. Simulagao de um robé movel diferencial usando
ROS. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagédo) - Instituto Federal de
Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa
do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

5. Igor Rodrigues Cassimiro. Constru¢dao de um roboé movel diferencial de baixo custo
usando o framework ROS. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundacéo de
Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

6. Rosiane Da Costa Ferreira. Integragao de um sistema de classificagao de pelotas de
minério, fraturadas e nao fraturadas, no Prototipo robotizado do teste de queda.
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacao) - Instituto Federal de Educacéao,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagdo de Amparo a Pesquisa do Espirito
Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

7. Guilherme Gadioli Marcelino Martins. Robotica ICJr1. Iniciagdo Cientifica - Instituto
Federal de Educacéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagdo de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

8. Luiz Felipe Loureiro Mascarenhas. Robotica ICJr2. Iniciagdo Cientifica - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundag¢do de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

9. Yago Medeiros Barbosa. Robotica ICJr3. Iniciagdo Cientifica - Instituto Federal de
Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundacdo de Amparo a Pesquisa
do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

10. Pedro Ceid Rodrigues. Robdtica ICJr4. Iniciagdo Cientifica - Instituto Federal de
Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa
do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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11. Jodo Vitor Coimbra Silva. Robotica ICJr5. Iniciagcdo Cientifica - Instituto Federal de
Educacgéao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa
do Espirito Santo. 2022.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

12. Matheus Corteletti Delfino. Instrumentar a cadeira de Rodas com uma rede de
sensores Ultrassom usando 12C. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

13. Emanuel Norjosa Luz. Desenvolvimento de prototipos roboticos inteligentes para
analise mineralégico, testes de queda e compressao. (Graduando em Informatica) -
Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

14. Caio Lopes De Oliveira. Desenvolvimento de prototipos robdticos inteligentes para
analise mineralogico, testes de queda e compressao. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

15. Pedro Henrique Cavallieri Zatta. Construgao de Robos Moveis para Introdugao a
Pesquisa e Desenvolvimento do Aprendizado. (Graduando em Curso Técnico em
Automacgao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

16. Vitor Cesconeto Kirmse. Constru¢ao de Roboés Moveis para Introdugao a Pesquisa e
Desenvolvimento do Aprendizado. (Graduando em Curso Técnico em Automagao
Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2021.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

17. Marcelo Victor Ferreira Barbosa. Desenvolvimento de um sistema supervisorio para o
teste de queda de pelotas de minério. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Fundagao de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2020.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

18. Caio Lopes de Oliveira. Desenvolvimento de um sistema supervisorio para o teste de
compressao de pelotas de minério. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Fundacéo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2020.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

19. Lucas Mantuan Ayres. Uso do Framework ROS numa cadeira de rodas robotizada
para sua auto-localizagao. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educagédo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto
Federal do Espirito Santo. 2020.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

20. Lucas Mantuan Ayres. Uso do Framework ROS numa cadeira de rodas robotizada
para sua auto-localizagao. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) -
Instituto Federal de Educagédo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto
Federal do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

21. Hewerton Folli. Comunicag¢do entre uma Cadeira de Rodas Robotizada e o
Framework ROS instalado no RaspBerry Pl. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Fundacéo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

22. Caio Lopes de Oliveira. Implementagdo de um algoritmo de desvio de obstaculos
usando o Robé Movel Starter Kit 2.0. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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23. Matheus Caillaux Bacelar Andrade. Desenvolvimento de um algoritmo para o controle
de navegagcao Robo Movel Starter Kit 2.0 usando redes neurais. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automagdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo. 20179.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

24. LEONARDO GONCALVES BATISTA. Fusdao de dados usando landmarks artificiais
visuais e odometria. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéao) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do
Espirito Santo. 20179.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

25. PABLO FRANCE SALAROLLI. Navegacao de uma cadeira de rodas usando a
localizagao por Monte Carlo e por fusdo de dados. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

26. Lucas Mantuan Ayres. Aplicagdo do método de Monte Carlo para localizagao de uma
cadeira de rodas. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagao) - Instituto
Federal de Educacgédo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do
Espirito Santo. 20179.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

27. JOABE RUELLA DA SILVA. Controle de trajetoria de um robé auto equilibrado usando
Logica Difusa. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagao) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Conselho Nacional de
Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2019.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

28. PABLO FRANCE SALAROLLI. Desenvolvimento de um sistema embarcado para
deteccdo de obstaculos usando o Kinect e o Raspberry Pl. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

29. Sedrik Quirino de Andrade. Desenvolvimento de um Sistema Embarcado para Envio
de way points para o Drone DJI Phantom 3.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgao) - Instituto Federal de Educagédo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

30. Lucas Mantuan Ayres. Desenvolvimento de prototipo para teste de algoritmos de
fusdo de dados.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automagéo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do
Espirito Santo. 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

31. LEONARDO GONCALVES BATISTA. Geragao de trajetoria e mapeamento para a
navegagao da cadeira de rodas auténoma no IFES-Serra. (Graduando em Engenharia
de Controle e Automacdo) - Instituto Federal de Educacgao, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

32. JOABE RUELLA DA SILVA. Controle de um robo auto equilibrado de duas rodas
usando o Lego NXT e o LabView. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagao, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo,
Instituto Federal do Espirito Santo. 2018.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

33. Roberto Vasconcellos Campos de Almeida Filho. Implementagao do Algoritmo VFH
(Vector Field Histogram) para desvio de obstaculos numa cadeira de rodas..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacg&o) - Instituto Federal de Educagéo,
Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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34. Ramon Sousa Alves. Fusao de Dados dos sensores inerciais e encoders para estimar
a posicdo de uma cadeira de rodas.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo.
2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

35. Sedrik Quirino de Andrade. Localizagao de uma cadeira de rodas usando o método
Dead Reckonning.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

36. Sergio Martini Parreira Zuza. Desenvolvimento e implementag¢ao de uma estrutura de
navegagao para uma cadeira de rodas auténoma.. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico.
2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

37. JOABE RUELLA DA SILVA. Reconhecimento de comandos de voz para uma cadeira
de rodas. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal de
Educacgéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo.
2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

38. PABLO FRANCE SALAROLLI. Construgcao de uma matriz de sensores ultrassom
aplicado a uma cadeira de rodas para o desvio de obstaculos.. (Graduando em
Engenharia de Controle e Automacgédo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e
Tecnologia do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

39. LEONARDO GONGCALVES BATISTA. Navegagcao em Ambientes Internos de uma
Cadeira de Rodas Usando Landmarks Artificiais. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal de Educagdo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo, Fundagcdo de Amparo a Pesquisa do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

40. Lucas Mantuan Ayres. Planejamento do caminho de uma cadeira de rodas usando o
algoritmo A estrela.. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto
Federal de Educacéo, Ciéncia e Tecnologia do Espirito Santo, Fundag¢do de Amparo a
Pesquisa do Espirito Santo. 2017.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

41. Ramon Sousa Alves. Implementagao de uma matriz de sensores ultrassénicos para
detec¢ao de obstaculos numa cadeira de rodas auténoma.. (Graduando em Curso
Técnico em Automacgdo Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

42. LEONARDO GONCALVES BATISTA. Localizagao de robos moveis usando landmarks..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgédo) - Instituto Federal do Espirito
Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

43. Joabe Ruella da Silva. Desenvolvimento de um sistema de localizagao em ambientes
internos baseados em rddio frequéncia.. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo.
20176.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

44. Matheus Guerini Medeiros. Instrumentagao de um rob6 movel para servigos de
vigilancia. (Graduando em Curso Técnico em Automagdo Industrial) - Instituto Federal
do Espirito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico.
20176.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
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45. Gabriel Scherr Martins. Implementagao de algoritmos para navegagao global de um
robé movel nao holonémico em um ambiente interno. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto Federal do
Espirito Santo. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

46. Bruno Paiva Smit de Freitas. Instrumentagcao de uma cadeira de rodas autéonoma..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéao) - Instituto Federal do Espirito
Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2016.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

47. Guilherme Delpupo Coelho. Reconhecimento de comandos de voz num sistema
embarcado.. (Graduando em Informatica) - Instituto Federal do Espirito Santo,
Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

48. Hilton Carlos da Silva. Uso do Kinect em Sistemas Embarcados. (Graduando em
Curso Técnico em Automacao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto
Federal do Espirito Santo. 20176.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

49. Lucas Corréa Mascarenhas. Odometria no Robé Mindstorms EV3. (Graduando em
Curso Técnico em Automacgao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto
Federal do Espirito Santo. 2016.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

50. Matheus Coutinho Coelho. Desvio de Obstaculos usando Processamento de
Imagens. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do
Espirito Santo, . 20176.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

57. LEONARDO GONGCALVES BATISTA. Localizagao de robés moveis usando landmarks..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do Espirito
Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

52. Gabriel Scherr Martins. Implementacgao de algoritmos para navegacgao global de um
robé movel nao holonémico em um ambiente interno. (Graduando em Engenharia de
Controle e Automacgéo) - Instituto Federal do Espirito Santo, Ciéncia e Tecnologia do
Espirito Santo. 2015.

Orientadores: Cassius Zanetti Resende, Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

53. Bruno Paiva Smit de Freitas. Instrumentagdo de uma cadeira de rodas auténoma..
(Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéao) - Instituto Federal do Espirito
Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2015.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

54. Joabe Ruella da Silva. Desenvolvimento de um sistema de localizagao em ambientes
internos baseado em radio frequéncia. (Graduando em Engenharia de Controle e
Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo.
2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

55. Ramon Sousa Alves. Implementagao de uma matriz de sensores ultrassonicos para
detec¢ao de obstaculos numa cadeira de rodas auténoma. (Graduando em Curso
Técnico em Automacgdo Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, Conselho
Nacional de Desenvolvimento Cientifico e Tecnoldgico. 2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

56. Matheus Guerini Medeiros. Instrumentagdo de um robé movel para servigos de
vigilancia.. (Graduando em Curso Técnico em Automagdo Industrial) - Instituto
Federal do Espirito Santo, Conselho Nacional de Desenvolvimento Cientifico e
Tecnologico. 2015.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

57. JOAO ANTONIO CAMPOS PANCERI. Desenvolvimento de um controlador de

trajetoria para um robé movel vigilante.. (Graduando em Engenharia de Controle e
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Automacgao) - Instituto Federal do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo.
2014.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

58. RAFAEL CAMPOS PANCERI. Construgdao e instrumentagao de um robé movel
vigilante. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgao) - Instituto Federal do
Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2074.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

59. LIONDELY STEPHAN DE SOUZA PIMENTEL. Programagcao do sistema
microcontrolado para o controle do robé movel vigilante.. (Graduando em Engenharia
de Controle e Automacgdo) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2014.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

60. OTAVIA SCHNEIDER VILELA. Robés Moveis Para Inspeg¢ao. (Graduando em Curso
Técnico em Automacéo Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2074.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

61. EMANUELLE LISBOA TACLA. Robés Moveis Para Inspegdo. (Graduando em Curso
Técnico em Automacgéo Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 20174.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

62. LEONARDO GONCALVES BATISTA. Robés Moveis Para Inspegdo. (Graduando em
Curso Técnico em Automacgao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2074.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

63. MARLON GROLLA VICTOR. Robds Modveis Para Inspegdo. (Graduando em Curso
Técnico em Automacgdao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2074.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

64. MATHEUS COUTINHO COELHO. Robés Moveis Para Inspegao. (Graduando em Curso
Técnico em Automacgéao Industrial) - Instituto Federal do Espirito Santo, . 2074.
Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

65. Igor Mombrini Souza. Implantagao do Controle DMC na Planta Didatica do IFES/
Campus Serra. (Graduando em Engenharia de Controle e Automacgéo) - Instituto
Federal do Espirito Santo, Instituto Federal do Espirito Santo. 2011.

Orientador: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

» Orientagées de outra natureza (0)

Projetos de pesquisa

» Total de projetos de pesquisa (6) ) B _
1. 2017-2020. SENSORIAMENTO POR CAMERA, VIBRACAO, E SOM PARA PREDICAO
DE PROJECAO DE MATERIAIS DE CONVERTEDORES

Descricdo: No processo de fabricagdo de aco por conversdo do gusa a oxigénio, uma emulsdo de gds,
escdria e gotas de metal se forma espontaneamente no interior do reator metalurgico. Este fenémeno é
responsavel pela elevada produtividade deste processo e determina a eficiéncia do refino do gusa liquido
em aco. Nao obstante, alguns problemas surgem quando o nivel da emulsédo excede a altura do reator e
transborda, causando perda de metal, interrupgdo do processo e poluicdo ambiental. O objetivo deste
estudo € projetar um algoritmo que use imagem, vibragdo e som para predizer o transbordo da emulsdo
no reator ao longo do tempo de processamento para que as agbes apropriadas sejam tomadas em
tempo de evitar a ocorréncia desta anomalia. O algoritmo, entdo, seria testado usando os dados obtidos
do reator de refino instalado na ArcelorMittal na planta de Tubardo (conversor LD tecnologia MTBI-Multi
Toyere Bottom Injection).. Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagéo: (2) /
Mestrado académico: (1) / Doutorado: (1) . Integrantes: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros -
Coordenador / AMARAI, ROGERIO PASSOS P - Integrante / Leonardo Goncalves Batista - Integrante /
Pablo France Salarolii - Integrante / José Roberto de Oliveira - Integrante. Financiador(es): ArcelorMittal
Brasil - Matriz - Cooperagéo.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

2. 2015-Atual. Desenvolvimento de uma cadeira de rodas auténoma.

Descrigdo: Na proposta o usudrio poderd definir através da voz o lugar desejado e a cadeira devera
deslocar-se com seguranga ao ponto desejado, além de permitir operar a cadeira usando o Joystick ou
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por comandos de voz. Entretanto a fungdo auténoma so poderd ser usada em ambiente previamente
mapeado, assim, usudrios com problemas de locomogéo poderdo usar a cadeira de rodas auténoma em
casa, escolas, universidades, hospitais, entre outros.. Situagdo: Em andamento, Natureza: Pesquisa.
Alunos envolvidos: Graduagéo: (4) / Mestrado profissional: (2) . Integrantes: Marco Antonio de Souza
Leite Cuadros - Coordenador / Rogério Passos do Amaral - Integrante / Gustavo Maia de Almeida -
Integrante. Financiador(es): Secretaria de Educagdo Profissional e Tecnoldgica - Auxilio financeiro.
Nudmero de producbes C, T& A: 5

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
3.2011-2013. Desenvolvimento de um rob6 movel para monitoramento da vigilancia
do Campus Serra.

Descrigdo: Este projeto tem como objetivo geral o desenvolvimento de um robé mdvel para o
monitoramento da vigilancia interna do Campus Serra. Este rob6 movel vigilante se deslocaria dentro de
uma trajetdria definida nas instalagbes do Campus, acionando um alarme em caso de detectar alguma
anomalia. A proposta futura é que o sistema tenha dois modos de funcionamento. o automdtico e o
manual. Neste projeto basicamente se propde fazer a construgdo de um robé com capacidade de
trafegar pelas instalagbes do Campus Serra e realizar testes de controle de trajetdria usando
processamento de imagens para a medicdo da postura do robd.. Situacdo: Concluido; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduacgdo: (2) . Integrantes: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros -
Coordenador / Rogério Passos do Amaral - Integrante / Gustavo Maia de Almeida - Integrante.
Financiador(es): Instituto Federal do Espirito Santo - Auxilio financeiro.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Descricdo: Este projeto tem como objetivo geral o desenvolvimento de um robé modvel para o
monitoramento da vigilancia interna do Campus Serra. Este rob6 movel vigilante se deslocaria dentro de
uma trajetdria definida nas instalagbes do Campus, acionando um alarme em caso de detectar alguma
anomalia. A proposta futura é que o sistema tenha dois modos de funcionamento: o automatico e o
manual. Neste projeto basicamente se propbe fazer a construgdo de um robé com capacidade de
trafegar pelas instalagbes do Campus Serra e realizar testes de controle de trajetdria usando
processamento de imagens para a medicdo da postura do robé.. Situagdo: Concluido; Natureza:
Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagdo: (2) . Integrantes: Gustavo Maia de Almeida - Integrante /
Rogerio Passos Amaral - Integrante / Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Coordenador.

Membro: Gustavo Maia de Almeida.
4. 2010-2011. Quantificagdo e Compensag¢ao da banda morta e do atrito em valvulas
de controle pneumaticas

Descrigdo: O stiction (compreende as néo linearidades: a banda morta e o atrito estatico) presente em
vdlvulas de controle é uma causa comum da deterioragdo do desempenho nas malhas de controle. Isto
provoca uma variabilidade no processo que acarreta em gasto excessivo de matéria prima, queda da
qualidade e manutengdo fora das paradas programadas. A proposta é avaliar um novo método de
quantificagdo do stiction numa planta piloto submetido pelos mesmos autores deste projeto. Também é
proposto um novo método de compensagao das néo linearidades esperando uma melhora significativa
no indices de desempenho da malha de da variabilidade do movimento da haste da valvula.. Situaggo:
Concluido; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Graduagédo: (2) / Doutorado: (1) . Integrantes: Marco
Antonio de Souza Leite Cuadros - Coordenador / MUNARQ, Celso José - Integrante / Saul Munareto da
Silva - Integrante / Rogério Passos do Amaral - Integrante. Financiador(es): FACITEC - Prefeitura Municipal
da Serra - Auxilio financeiro.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
5. 2009-2010. Diagnostico e compensagao de banda morta e atrito estatico em
valvulas pneumaticas de controle

Descricdo: Neste projeto pretende-se dar contribuicées ao problema de diagndstico e compensagao de
banda morta e atrito estatico em vdlvulas de controle pneumaticas. A existéncia destas ndo-linearidades
provoca nos processos industriais oscilagbes que degradam a valvula e reduzem a qualidade dos
produtos dos processos, uma vez que a variabilidade de suas saidas aumenta muito. Muitas
contribuicbes nesta drea estdo relacionadas ao desenvolvimento de bons modelos para representar
adequadamente o efeito das ndo-linearidades em processos industriais. Isto permite que diagndsticos
possam ser feitos sem a parada do processo, reduzindo custos. Por outro lado, manter o processo em
operagdo até a proxima parada para manutengdo, reduzindo os efeitos nocivos (oscilagdes) provocados
pelas ndo-linearidades, é uma contribuicdo extremamente bem vinda em qualquer processo industrial...
Situagcdo: Em andamento; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Doutorado: (1) . Integrantes: Marco
Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante / MUNARO, Celso José - Coordenador / Saul Munareto da
Silva - Integrante. Financiador(es): FACITEC - Prefeitura Municipal de Vitoria - Auxilio financeiro.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
6. 2003-2005. P&D Desenvolvimento de um Sistema para Supervisao e Controle
remoto em redes de 15Kv

Descricdo: O objetivo geral do projeto sera criar um sistema de supervisdo e controle de baixo custo para
os alimentadores rurais e instala-lo em pelos menos um alimentador, de forma a estabelecer um estudo
comparativo com os indices do mesmo alimentador em periodos correspondentes do ano anterior.

file:///C:/Users/labga/OneDrive/Documentos/SitePropecaut/LattesScrapper/scriptLattes/exemplo/teste-01/membro-8629256330944049.html 25/33


http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/2650921349694794
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049
http://lattes.cnpq.br/8629256330944049

21/03/2025, 17:57 Producao Geral Docentes 1991-2024

OBJETIVOS ESPECIFICOS Construir equipamentos microprocessados, sendo um para acesso remoto a
religadores e outro para supervisdo remota de tensdo em circuitos secundarios. . Monitorar remotamente
a operagdo de religadores e fazer seu acionamento remoto. Monitorar remotamente falta de tensdo nas
trés fases, em pontos selecionados . Alocar os religadores e monitores de tensdo na rede visando
atender da melhor forma o objetivo geral. Armazenar em memodria todas as operagbes do religador a fim
de se detectar problemas na rede, como galhos de drvores, falha de isolador, entre outros, ou no
equipamento. Desenvolver uma central de supervisdo dos equipamentos desenvolvidos e instalados,
registrando todos os eventos em banco de dados e notificando o operador em caso de eventos pré-
definidos. Os dados de operagdo poderdo ser disponibilizados na Internet, com acesso via navegador..
Situagdo: Concluido; Natureza: Pesquisa. Alunos envolvidos: Mestrado académico: (1) . Integrantes:
Marco Antonio de Souza Leite Cuadros - Integrante / MUNARG, Celso José - Coordenador / Rafael Peixoto
Derenzi Vivacqua - Integrante.

Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Prémios e titulos

» Total de prémios e titulos (2)
1. Melhor trabalho na Mostra Tecnoldgica 2003, Cefetes/Uned Serra.. 2003.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.
2. Primeiro Posto e Integrante do Tercio Superior da Turma de Graduagdo de Engenharia
Elétrica, Universidad Nacional del Centro del Perd.. 1998.
Membro: Marco Antonio de Souza Leite Cuadros.

Participacao em eventos

» Total de participagdo em eventos (8)
1. IEEE-ICIT 2010; International Conference on Industrial Technology. An Improved
Algorithm for Automatic Quantification of Valve Stiction in Flow Control Loops. 2010.

(Congresso).

2. Treinamento do Profibus PA.Participacdo do Treinamento Profibus PA. 2004.
(Oficina).

3. Treinamento do System 302.Participagdo do Treinamento do System 302. 2004.
(Oficina).

4. Seminario e Exposicdo Sobre Instrumentagao, Sistemas e Automacgdao.Participagdo
do Semninario. 2002. (Semindrio).

5. Capacitacion de Programacion en el software Supervisorio LabView.Expositor Da
Oficina de capacitagdo do software de supervisdo e intrumentagdo LabView. 1999.
(Oficina).

6. V Congreso Nacional de Estudantes de Ingenieria Mecanica, Elétrica, Electronica y
Ramas Afines(V CONEIMERA). Participagdo. 1998. (Congresso).

7. 1 Semindrio de la Sociedad de Estudiantes Eletricistas de Investigacion.Organizador
do Evento. 1997. (Seminario).

8. lll Congreso Nacional de Estudantes de Ingenieria Mecanica, Eléctrica, Electronica y
Ramas Afines. Participagdo do Envento. 1996. (Congresso).

Organizagao de eventos

» Total de organizagao de eventos (1)
1. SARCINELLI FILHO, M. ; BASTOS FILHO, T. F. ; CUADROS, M. A. S. L.. Membro do
Comité do Programa do CBA 2016 (XXI Congresso Brasileiro de Automatica). 2016.

(Congresso). 2016. Congresso
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Lista de colaboragcoes

» Colaboragées endégenas (6)
o Marco Antonio de Souza Leite Cuadros < Gustavo Maia de Almeida (67.0)
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ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 127, p. 107229,
issn: 0952-1976, 2024. T3

2. PEREIRA, ROGERIO P ; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F.; VALADAO,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; DE ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS,
MARCO A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. SRcdFuzzy: Software for
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frequency variations estimated from fuzzy logic. Software Impacts. v. 21, p.
100672, issn: 2665-9638, 2024. T

3. SANTOS, CAIO MARIO CARLETTI VILELA ; DE ALMEIDA, RICARDO ; VALADAO,
CARLOS TORTURELLA ; Cuadros, Marco Antonio de Souza Leite ; Almeida,
Gustavo Maia de. Iron ore pellets measurement using deep learning based on
YOLACT. NEURAL COMPUTING & APPLICATIONS (INTERNET). v. 1, p. 1, issn:
0941-0643, 2024. =

4. BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; OLIVEIRA,
CAIO LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL
FERNANDO TELLO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida,
Gustavo Maia de ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Construgao
de rob6 4WD para navegagao indoor utilizando ROS 2. PEER REVIEW. v. 5, p.
294-327, issn: 1541-1389, 2023. T

5. SALAROLLI, PABLO FRANCE ; BAPTISTA, LEONARDO GONCALVES ; OLIVEIRA,
CAIO LOPES ; VALADAO, CARLOS TORTURELLA ; GAMARRA, DANIEL
FERNANDO TELLO ; PEREIRA, ROGERIO PASSOS DO AMARAL ; Almeida,
Gustavo Maia de ; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE. Algoritmos
de navegacao de robés moveis com tragdo nas quatro rodas utilizando
sistemas de localizagao absolutos GNSS e RTK. PEER REVIEW. v. 5, p. 209-238,
issn: 1541-1389, 2023. T4

6. AYRES, LUCAS MANTUAN ; SALAROLLI, PABLO FRANCE ; VALADAO, CARLOS
TORTURELLA ; LOURENCO, EUCLYDES JOSE ; AMARO, JOSE PAULO MILAN ;
ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO SOUZA LEITE.
Sistema especialista baseado em logica difusa para detec¢ao de simetria da
pasta na formacgao do eletrodo Soderberg. PEER REVIEW. v. 5, p. 21-37, issn:
1541-1389, 2023. =4

7. BRAVIM DA SILVA, MATEUS ; ALMEIDA, GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO
ANTONIO SOUZA LEITE. Comparativo de técnicas de aprendizado de maquinas
para a previsao de faltas elétricas. PEER REVIEW. v. 5, p. 58-70, issn: 1547-1389,
2023 . xH

8. MILANEZ, CARLOS EDUARDO ; VALADAQO, CARLOS TORTURELLA ; DE ALMEIDA,
GUSTAVO MAIA ; CUADROS, MARCO ANTONIO. Use of mask R-CNN for
detection and control of slag scraper wear. RONMAKING & STEELMAKING. v. 1,
p. 1-9, issn: 0307-9233, 2023. =™

9. PEREIRA, ROGERIO P.; ANDRADE, EDUARDO J.F. ; SALLES, JOSE L.F. ; VALADAOG,
CARLOS T. ; MONTEIRO, RAVENA S. ; de Almeida, Gustavo Maia ; CUADRQOS,
MARCO A.S.L. ; BASTOS-FILHO, TEODIANO F.. Self-tuning regulatory controller
of cyclical disturbances using data-driven frequency estimator based on fuzzy
logic. ENGINEERING APPLICATIONS OF ARTIFICIAL INTELLIGENCE. v. 126, p.
106987, issn: 0952-1976, 2023. X1
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DE S. L. ; CAMPOS, HERCULES L. M. ; NUNES, Reginaldo B. ; SIMAO, JOSEMAR ;
MUNIZ, Pablo R.. Recognition of Human Face Regions under Adverse
Conditions-Face Masks and Glasses-In Thermographic Sanitary Barriers
through Learning Transfer from an Object Detector. Machines. v. 10, p. 43, issn:
2075-1702, 2022. =4
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CONTROLLER IN A PILOT PLANT. LATIN AMERICAN APPLIED RESEARCH. v. 44,
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OLIVEIRA JUNIOR, V. B. ; RESENDO, L. C.. A MODEL OF PROCESS STEAM
NETWORK IN A STEEL PLANT WITH IDENTIFICATION OF PARAMETERS BY A
GENETIC ALGORITHM. Em: Ernane Rosa Martins. (Org.). Ensino, Pesquisa e
Desenvolvimento na Engenharia Eletrénica e Computagdo. 1ed.Ponta grossa. :
Atena Editora. 2021.v. 1, p. 1-17.

17. Milanez, Carlos Eduardo Oliveira; CUADROS, MARCO ANTONIO DE SOUZA LEITE
, Almeida, Gustavo Maia de. DETECTION AND SEGMENTATION OF PIG IRON
SLAG SCRAPERS USING MASK RCNN FOR WEAR CONTROL. Colegao desafios
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(Org.). Colecdo desafios das engenharias: Engenharia de COmputagéo. Ted. :
Atena Editora. 2021.p. 240-251.

18. de Almeida, Gustavo Maia; de S.L. Cuadro, Marco Antonio ; Amaral, Rogério
Passos Pereira ; Salles, José Leandro F.. A Comparative Study of the Dynamic
Matrix Controller Tuning by Evolutionary Computation. Distributed Computing
and Artificial Intelligence, 12th International Conference. 1ed. Em: Omatu, S,
Malluhi, Q.M., Gonzalez, S.R., Bocewicz, G., Bucciarelli, E., Giulioni, G., Igba, F.
(Org.). Advances in Intelligent Systems and Computing. Ted. : Springer
International Publishing. 2015.v. 1, p. 211-218.

19. Cuadros, M. A. S. L. ; PIMENTEL, L. S. S. ; Almeida, Gustavo Maia ; PASSOS, R. ;
GAMARRA, D. F. T.. Development of a mobile robotics platform for navigation
tasks using image processing. Computer Science and Applications. 1ed. Em:
Ally Hu. (Org.). Computer Science and Applications. T1ed. : CRC Press. 2015.p.
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M. ; CUADROS, M. A. S. L.. Application of a neural architecture to estimate the
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